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1. Uvod k fadé IR

Ovladace univerzalni infracervené fady byly specidln¢ vyvinuty k ovladani tlaku, vlhkosti a teploty
v klimatiza¢nich, chladicich a vytapécich jednotkach.

1.1 Hlavni vlastnosti

Rozsah: existuje 41 modelt s riiznymi vystupy a riznym piivodem napdjeni, takze uspokoji jakykoli
pozadavek (viz tabulka na strana 76). Pro verzi A a D jsou k dispozici tfi vybérové moduly, vyvinuté
pro dalsimu zdokonaleni funkci pfistrojt.

Flexibilita: piivod napajeni miiZze byt 12/24 Vac-dc, 110/240Vac-dc. Rada IR miiZe byt namontovéana
na panelu nebo konzole DIN.

Sériové pripojeni: vSechny IR pristroje mohou byt pfipojeny do sité se systémy poskytujicimi dohled
a ddlkovou udrzbu.

Volitelné jednotky: dalkové ovladani, uzite¢né pro programovani a ovladaci parametry ze vzdaleného
bodu; volitelné moduly.

Osvédceni: kvalita a bezpe¢nost infracervenych ovladacu je zajisténa konstrukei dle ISO 9001 a
vyrobnim systémem. Kromé¢ toho byly certifikovany znackou CE.

Pouziti: jelikoZ jsou piistroje IR velmi pfizptisobivé, nabizeji mnoho pouZziti. Jsou naprogramovany
k praci v ,reverznim‘ reZimu, ale mohou byt naprogramovany uZivatelem také v ,,pfimém* reZimu
(podle pozadavki zakaznika).

Poznamka: pro vyznam reverzni a piimy se podivejte do poznamek na konci prirucky.
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1.2 Piedni panel
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1 - Displej: ukazuje hodnotu, naméfenou ptipojenym Cidlem. V piipad¢€ stavu alarmu se bude
hodnota ¢idla zobrazovat stfidaveé s kédy aktivniho alarmu. KdyZ se piistroj programuje, displej
ukazuje uvedené kédy parametru a jejich hodnoty.

2 — Ukazatel LED s desetinnou teCkou: rozsviti se, kdyZ je zobrazen regulovany parametr.

3 — Ukazatel LED reverzni: blikd, kdyZ nejméné jedno relé, pracujici v ,,reverznim* reZimu, je
aktivni. Mezi dvéma blikdnimi je pauza dvé sekundy.

4 — Ukazatel LED piimy: blik4, kdyZ nejméné¢ jedno relé, pracujici v ,,pfimém* rezimu, je aktivni.
Provozni logika je stejnd jako u ,,reverzniho* ukazatele LED.

5 - Tlacitko SEL: zobrazi a/nebo umoZni vybrat poZadovanou hodnotu. KdyZ se stiskne na 5 sekund
spolu s PRG/MUTE, muzete vloZit heslo a konfiguraéni parametry (které maji kéd typu ,,Cxx“).

6 — Tlacitko PRG/MUTE: kdy?7 se stiskne na 5 sekund, umoZni vstoupit do menu nejcastéji
pouzivanych parametrti (které maji kéd typu ,,Pxx*). V pripad¢ stavu alarmu utisi bzucak a kdyz se

stiskne po té, co byla urcena pficina a alarm zmizel, resetuje jakykoli dal§i alarm. Dokonéi
programovaci proceduru uloZenim v$ech hodnot modifikovanych parametrt.

7 - Tlacitko @ : zvySuje hodnotu poZadovaného bodu nastaveni nebo jiného vybraného parametru.
8 - Tlacitko E : sniZuje hodnotu pozadovaného bodu nastaveni nebo jiného vybraného parametru. Ve
verzi vstupu NTC muize zobrazit hodnotu druhého ¢idla (stisknutim a drZzenim ,,Dolt, zatimco disple;j

ukazuje hodnotu hlavniho ¢idla).

Poznamka: u infracervenych modeld fady Universal se prosim podivejte na tabulku na konci
piirucky.
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2. Pouziti univerzalnich infracervenych pristroju

Infracervené piistroje jsou zvlasté ptizplisobivé, flexibilni ovladace s vynikajicim vykonem. Existuji
tfi typy programovacich parametri:

1. ,,pozadovand hodnota®,

2. typ ,,P* parametrii, coZ jsou ¢asto pouzivané parametry,

3. typ ,,C* parametrd, uzite¢né pro konfiguraci pfistroje podle pozadavku zdkaznika.

Proto se IR mohou pouZzit ndsledovng¢:

1) S konfiguraci nastavenou vyrobcem (viz kapitola 4). Postacuje to ke kontrole a kdyZ je to nutné,
modifikuje pozadovanou hodnotu a P parametry.

Poznamka: u vstupnich modelti proudu/napéti miize byt nutné modifikovat nékteré C parametry (viz
popis parametri C13, C15, C16 a C19).

2) Pristroj je zamysSlen pro pouziti, vyzadujici odliSnou konfiguraci (viz kap. 5). Nejdiive vyberte
vhodny rezim provozu IR jednoduchym modifikovanim konfigura¢niho parametru CO. CO miiZe byt
dano 9 rtiznych hodnot, odpovidajicich 9 riznym provoznim rezimam. Pak, kdyz je to nutné,
modifikujte poZzadovanou hodnotu a P parametry v souladu s pozadavky Vaseho pouZziti.

3) Specialni konfigurace muze vyZzadovat modifikaci nékterych dalSich konfigura¢nich parametrt.
Napft. miiZete naprogramovat provozni rezim digitalnich vstupl (parametry C29 a C30) a nastavit
doby uvedeni vystupu pod napéti (parametry C6, C7, C8, C9). Modely se vstupem NTC mohou byt
pripojeny k druhému ¢idlu kvili ovladani pfistroje v rezimu ,,diference nebo ,,kompenzace. Rezim
provozu samotny se miiZe upravit podle poZadavkl zdkaznika (viz C33, strana 41) tim, Ze se vytvori
nové rezimy modifikaci jednoho z 9 rezimu, piistupného pomoci parametru CO.
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3. Jak instalovat ovladaé

K instalaci ovladace postupujte podle téchto instrukei a respektujte schéma zapojeni, jak je vyznaené
na konci této piirucky.

1) Pripojte ¢idla a piivod napajeni: Cidla se mohou umistit az do vzdalenosti 1000 metrti od
ovladade za predpokladu, 7e pouZijete kabely s minimdlnim prifezem 1mm?, 1épe kdyZ jsou stinéné.
Ke zvyseni imunity proti Sumim doporucujeme pouziti ¢idel se stinénymi kabely (pouze jeden konec
stinéného kabelu pfipojte k zemnéni elektrického panelu). KdyZz pouZivate termoclanky, je povinné
pouzit kompenzované stinéné kabely k zajiSténi ochrany proti Sumtm. Termo¢lanky se mohou pouZit
s prodlouZzenym vodi¢em za ptfedpokladu, Ze pouZijete kompenzované kabely a konektory (pro modely
a kédy viz cenik Carel).

2) Naprogramujte pristroj: viz kapitola ,,Naprogramovani ptistroje” na stran¢ 11.

3) Pripojte vSechna zafizeni: pripojte vSechna ostatni zafizen{ po té, co jste naprogramovali ovladac.
Prosim zkontrolujte napdjent relé, jak je vyzna€eno v tabulce ,,Technické charakteristiky* na strané 68.

4) Zapojte IR do sériové sité: kdyz se ma IR ovlada¢ zapojit do sité, poskytujici dohled, pomoci
vyhrazenych sériovych desek (IR32SER pro IR32 modely a IRDRSER nebo IRDR modely), je nutné
vénovat pozornost uzemnéni systému. Zvla§té sekundarni transformator, ktery napdji piistroje NESMI
BYT uzemnén. Kdy? by se mé&l piipojit IR k transformdtoru, jehoZ sekundarni je uzemnén, je nutné
pridat oddé€lujici transformator. je mozné pripojit nékolik pfistroji k oddélujicimu transformatoru, ale
doporuc¢ujeme pouZiti tolika oddélujicich transformatort, jaky je pocet piistroju.

Diilezité:

Vylucéte instalaci na mistech s nasledujicimi vlastnostmi:

- relativni vlhkost vyss§i nezZ 90% nebo kondenzujic;

- silné vibrace nebo nérazy;

- vystaveni trvalych stfikim vody;

- vystaveni u¢inkiim agresivnich a znecistujicich vlivii prostiedi (napf. sirové a ¢pavkové plyny, solna
mlha, kouf) k vylou€eni koroze a/nebo oxidace;

- silné magnetické nebo radiové ruseni (vylucte instalace pobliZ pfenosovych antén);

- Vystaveni ovladaci pfimému slune¢nimu zafeni a viibec atmosférickym vlivim.

Kdyz pripojujete reguldtory, postupujte podle téchto pokynd:

- pouzijte odpovidajici kabelové svorky (vhodné pro pouZité termindly);

- povolte kazdy Sroub a vloZte svorky dratu, pak utdhnéte znovu Srouby a zkontrolujte lehkym
zatazenim za kabel;

- udrZujte oddélen¢ kabely ¢idel a digitalnich vstupli od induktivnich a silovych kabeld k vylou¢eni
eletro-magnetického ruseni

- nikdy neved'te silnoproudé kabely a kabely Cidel ve stejném kanalu;

- vylucte instalaci kabelt ¢idel blizko silnoproudych zatizeni (magneto-tepelné spinace nebo
podobné);

- nenapdjejte ovlada¢ z hlavniho zdroje energie elektrického panelu, kdyZ musi napdjet vice zafizeni
(elektro-ventily, stykace atd.).

Dulezité: Nespravné piipojeni ke zdroji energie by mohlo poskodit systém.
Je dulezité k jednotce elektro-mechanické zatizeni k zajiSténi bezpecnosti systému.
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4. Jednoduché nastaveni: konfigurace od vyrobce

IR ovlada¢ se doddva ptipraveny pro pouZiti v ,,reversnim‘ provoznim rezimu. Jsou k dispozici ¢etné
aplikace a lis{ se podle typu ¢idla, ptipojeného k ptistroji:

modely s Cidly teploty (NTC, Pt100, termoclanky): ovladani peci, horaki, topnych systémd;

modely s ¢idly vlhkosti: ovladani zvlhcovact a zvlhcovacich procesu;

modely s Cidly tlaku: ovladani vyparnikii a nizkotlakych alarmt.

Vyrobcem nastavené hodnoty:
Je vSak vzdy moZzné modifikovat konfiguraci vyrobce tak, aby piistroj spliioval Vase specifické

pozadavky pro pouZiti.

Parametr Kaéd Nastaveni vyrobcem Rozsah
pozadovand hodnota Stl 20.0 limitni ¢idlo
diference P1 2.0 0.1/99.9
kalibrace Cidla P14 0.0 -99/+99
alarm spodniho limitu P25 ¢idlo spodniho limitu -99/P26
alarm horniho limitu P26 ¢idlo horniho limitu P25/999
alarm diference P27 2.0 0.1/99.9
prodleva alarmu P28 60 minut 0/120 minut
5
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5. ReZimy provozu

Pred ptrezkousenim kazdého jednotlivého parametru je zde popis kazdého z deviti rezimt provozu,
které mohou byt nastaveny pomoci CO. Takova funkce je vysoce inovativni pro pfistroje v tomto

cenovém rozpét i. Nastaveni vhodného rezimu provozu je nejdilezitéjsi ukon, ktery musite udélat,
kdyZ konfigurace vyrobce nespliiuje Vase potieby.

Rezim 1: PRIME ovladani akce, C0=1

Hlavni parametry:

- pozadovand hodnota (Stl);

- diference (P1).

V ptimém provoznim reZimu reguluje ovladac hodnotu ovlddaného parametru, kdyz se dostane nad
rozsah pozadovaného hodnoty. KdyZ ovlddand hodnota parametru bude stoupat nad pozadovanou
hodnotu (Stl), vystupy budou postupné sepnuty jeden po druhém,tak jak se zvySuje ovladand hodnota
parametru. Relé v modelech s vice vystupy jsou rovnéz rozmisténa ve vybrané diferenci. Kdyz se
ovlddand hodnota parametru rovnd / je vy$s$i nez St1+P1, vSechny vystupy budou sepnuty. Obraceng,
kdyZ se ovladand hodnota parametru zacne sniZovat, relé se budou postupné odpojovat. KdyZ se
dosdhne hodnoty St1, vSechny vystupy budou vypnuty (bez napéti). Ukazatel LED piimy bude blikat
jen v pripad¢ sepnutych vystupt; pocet bliknuti bude odpovidat poétu sepnutych vystupti.

mod. V mod. W mod. Z
A A A
ouT 1 ouTH ouT 2 ouT 1 ouT 2 ouT 3 ouT 4
I f
(0} (o) [y (o) v o) by 3 1) o) by (o)
Diff.(P1) : Ly Diff.(P1) o < Diff.(P1) N
Set (St 1) Set (St 1) Set (St 1)
Obr. 2
Rezim 2: REVERZNI rezim C0=2
Je to reZzim nastaveny vyrobcem. Hlavni parametry jsou poZzadovand hodnota (Stl) a
diference (P1).
mod. V mod. W mod. Z
A 4 A
OUT 1 ouT 2 ouT 1 ouT 4 ouT 3 ouT 2 oUT 1
4 i Y
(R) r) 4] tr) (R) F ) 11 (e 41 (R)
. A N ol A . N ol . B R =
Diff.(P1) B Diff.(P1) ) B Diff.(P1) N
Set (St 1) Set (St 1) S G 3

Vystupy budou uvedeny pod napéti jeden po druhém, kdyz ovlddand hodnota parametru klesne pod
hodnotu parametru nastavenou (St1). V modelech s vice vystupy spindni vystupli nastane v rozsahu
diference (viz obr. 3).

Kdyz je ovladand proménnd mensi nebo se rovnd St1-P1, vSechny vystupy jsou sepnuty. Pokud jsou
vystupy sepnuty a ovlddand hodnota parametru za¢ne zvySovat svou hodnotu, sepnuté vystupy se
za¢nou postupné vypinat. Kdyz ovladand hodnota parametru dosdhne pozadované hodnoty, v§echny
vystupy budou vypnuty. Ukazatel LED reverzni bude blikat; pocet bliknuti bude odpovidat po¢tu
sepnutych vystupt.
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Rezim 3: Rezim mrtvé zony C0=3

Hlavni parametry:

- pozadovand hodnota (Stl);

- diference reverzniho rezimu (P1);

- diference ptimého rezimu (P2);

- mrtva zéna (P3).

Ovladac se snazi ovlddanou hodnotu parametru udrZet v omezeného rozsahu, zvaného mrtva zéna,
nastavené kolem pozadované hodnoty (St1). Jak je vidét na spodnim grafu, hodnota mrtvé zény zavisi
na hodnoté,dané P3. Zadné zafizeni nemiZe byt v &innosti v mrtvé z6né. Mimo mrtvé zény ovladag
pracuje v pfimém reZimu, kdyZ se ovlddand hodnota zvysi a v reverznim reZimu, kdyZ sniZi svou
hodnotu. v zavislosti na modelu miZe existovat jedno nebo vice relé. Vystupy budou spinany nebo
vypindny tak, jak je popsdno vyse v reZimu 1 a 2, v z4vislosti na hodnoté& ovladané hodnot¢ parametru
St1, P1 a P2. Ukazatelé LED piimy a reverzni budou blikat, jak je popsdno na stran¢ 1.

Diulezité: Kdyz ma pristroj jen jeden reléovy vystup, bude fungovat v reverznim reZimu s mrtvou
zénou.

mod. V mod. W
ouT 1 OuUT 1 ouT 2
A & A
=) | ;, ) ] | { (o)
qlef.(P1) ol (P3) Diff.(P1) P3) | (P3) | Diff.(P2)
Neutral zone
Neutral ' zone
Set (St 1) Set (St 1)
mod. Z
ouT 2 ouUT 1 ouT 3 ouT 4
A f A
(R ) ] (R ) 3  J (D 5 ﬁD j
>
; P3) [ (P3) i
» Diff.(P1) ol ( » Diff.(P2) ol
Set (St 1)
Neutral zone
Set (St 1)

Obr. 4
Rezim 4: Rezim PWM C0=4
Hlavni parametry:
- pozadovand hodnota (Stl);
- diference reverzniho rezimu (P1);
- diference pfimého rezimu (P2);
- MRTVA ZONA (P3).
Provozni logika je stejnd jako v rezimu 3. Pfistroj vlastné zakldda svou €innost na mrtvé z6ng; vystupy
jsou aktivovany v souladu s procedurou PWM (pulsné §itkovd modulace ). V praxi se kazdé jednotlivé
napdji v casové period¢ 20 sekund (tato ¢asova prodleva miZe byt modifikovana pomoci C12, viz
strana 14) (vypocitané v procentech). Aktivace vystupu je proporciondlni k poloze ovladané hodnoty
proménné v diferenci. Pro malé odchylky od nastavené hodnoty bude vystup napdjen kratkou dobu.
KdyZ hodnota ptekro¢i diferenci, relé zdstane pod napétim (100% zapnuto). Rezim PWM umoZni
vasemu piistroji napajet zafizeni, jehoZ rezim je obvykle zapnuto/vypnuto, proporciondlnim zpisobem
(napf. ohfivace). Rezim PWM se mtiZe pouzit k ziskani modula¢niho signdlu 0/10V nebo 4/20mA (IR
modely vybavené vystupy pro relé s pevnou fazi (A, D) a vyhrazené vybérové konvertory, viz kap.
12.1). V rezimu PWM budou ukazatele LED ptimy/reverzni blikat; poc€et bliknuti bude odpovidat
poctu aktivnich vystupti. Kdyz m4 ovlada¢ jen jedno relé, bude fungovat v reverznim rezimu s mrtvou
zénou.
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Dulezité: nepouZzivejte rezim PWM s kompresory nebo zatizenimi, vyZadujicimi ¢astou rutinu

zapnuto/vypnuto. Neddvejte C12 minimalni hodnotu, protoze to miize ohrozit Zivotnost relé (asi 1
milion impulsi).

mod. V mod. W
ouT 1 ouUT1 ouT 2
R - R A
L:Diff.(Pﬂ >|< (P3) Diff.(P1) (P3) | (P3) | Diff.(P2)
Neutral zone
Neutral zone
Set (St 1) Set (St 1)
mod. Z
ouT 2 ouT1 ouT 3 ouT 4
R R M .
L Diff.(P1) (P3) | (P3) Diff.(P2) J
Neutral zone
Set (St 1)

Rezim 5: Rezim alarmu C0=5
Hlavni parametry:

pozadovand hodnota (Stl);
diference reverzniho rezimu (P1);
diference pifimého rezimu (P2);
mrtva zéna (P3);

nastaveni spodniho limitu alarmu (P25);

nastaveni horniho limitu alarmu (P26);

diference alarmu (P27);
Casovd prodleva alarmu (P28).

=

Obr. 5

V tomto reZimu se aktivuje jeden nebo dva vystupy pro hlaSeni alarmu (odpojené nebo zkratované

¢idlo, vadn4 elektronika atd.) nebo specificky alarm vysoké nebo nizké hodnoty ovladaného
parametru. Ve verzi V a W existuje jen jeden alarmovy vystup, verze Z ma dva; vystup €. 3 pro

obecny alarm a alarm nizkého hodnoty ovlddaného parametru, vystup ¢.4 pro obecny alarm a alarm
vysoké hodnoty ovlddaného parametru. Navic k napdjeni relé ovlada¢ zobrazi kéd alarmu a spusti

zvuk bzucaku (u modeldi, vybavenych akustickym signalem). U modeltt W a Z jsou vystupy,

nepouzity pro indikaci stavu alarmu,ale vyhrazeny k regulaci tak, jak je popsano vyse pro reZim 3 (viz

alarm

obr. 6).
mod. V mod. W
A
ouT 1 QuT 1 ouT 2
' A
A (R ) Y - 4
Diff.(P27) Diff.(P1) (P3) Diff.(P27)
1 et tobect L= <
vysoky/nizky High/Low Alarm Neutral zone High/Low Alarm
(P25/P26) Set (St 1) (P25/P26)
mod. Z
ouT 3 ouT 1 ouT 2 ouT 4
| L f
3 (R ) L J A ‘(‘D j L4
Diff.(P27) Diff.(P1) (P3)| (P3)| Diff.(P2) Diff.(P27)
ket £ <t k<t ket
(P25) Low Alarm Neutral zone High Alarm  (P28)

Set (St 1)

Obr. 6
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Rezim 6: Vybér primy/reverzni z digitalniho vstupu
Hlavni parametry:

- pozadovand hodnota 1 (Stl);

- diference St1 (P1), ptimy reZim;

- pozadovand hodnota 2 (St2);

- diference St2 (P2), reverzni reZim.

Ptistroj zméni z ptimého na reverzni (viz rezim 1 a reZim 2) podle stavu digitdlniho vstupu €. 1.
Ptesnéji: pfimy reZim (ST1), kdyZ je je digitdlni vstup 1 otevieny; reverzni reZim (St2), kdyZ je

digitdlni vstup 1 zavieny.

mod. V mod. W mod. Z
ouUT 1 oUT1 ouT 2 QuUT 1 ouUT 2 OuUT 3 ouUT 4
L () oy My o) B ey b oed b ey b
Diff.(P1) L Diff.(P1) o) - Diff.(P1) o
Set (St 1) Set (St 1) Set (St 1)
DIGITALNI VSTUP OTEVRENY
mod. V mod. W mod. Z
OouUT1 1 QuUT 2 QUT 1 ouT 4 OQUT 3 QuUT 2 ouT1
=y ] b (=) ] tr) = LD N
Diff.(P2) : L Diff.(P2) o L Diff.(P2) o
Set (St 2) Set (St 2) Set (St2)
DIGITALNI VSTUP ZAVRENY
Obr. 7

Rezim 7: PFimy rezim se zménou nastaveni a diference pomoci digitalniho vstupu, C0=7

Hlavni parametry:

- pozadovand hodnota (Stl);

- diference (P1);

- pozadovand hodnota (St2);

- diference (P2).

Kdyz C0=7, jakdkoli odchylka digitdlniho vstupu €. 1 (otevieny/zavieny) nezméni rezim (ktery
zUstava vzdy pfimy), ale zméni obé poZadované hodnoty a diferenci. Regulace je zaloZena na Stl a
P1, které pisobi, kdyz je digitalni vstup otevieny a St2 a P2, které ptisobi, kdyz je digitalni vstup

zavieny.
mod. V mod. W A mod. Z
QUT 1 OuUT 1 ouT 2 ouT1 ouT 2 OouUT 3 ouT 4
(o) (o) fyey by ) by o3 ) o3 ) er b
Diff. P1! > s Diff.(P1) o 2 Diff.(P1) N
Set (St 1) Set (St 1) Set (St 1)
DIGITALNI VSTUP OTEVRENY
mod. V mod. W mod. Z
ouUT 1 OuUT 1 OouT 2 ouT 1 OuT 2 QuUT 3 ouT 4
- (o) oy (o) ey Ty o) Y (o3 fy (o) fy (o)
Diff. (P2) Diff.(P2) o - Diff. (P2) .
Set (St2) Set (St 2) Set (St 2)
DIGITALNI VSTUP ZAVRENY
Obr. 8
9
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Rezim 8: Reverzni reZim se zménou poZadované hodnoty a diference pomoci digitalniho vstupu,
C0=8

Hlavni parametry:

- pozadovand hodnota (Stl);

- diference (P1);

Kdyz C0=8, jakakoli odchylka digitdlniho vstupu €. 1 (otevieny/zavieny) nezméni rezZim (ktery zasta-
va vZdy reverzni), ale zméni ob¢ pozadované hodnoty a diferenci. Regulace je zaloZena na Stl a P1,
které pisobi, kdyz je digitalni vstup otevieny a St2 a P2, které ptisobi, kdyZ je digitdlni vstup zavieny.

mod. V mod. W A mod. Z A
A
OouT 1 QuT 2 ouT 1 OouT 4 ouT3 ouT 2 QUT 1
tr) ) () 3l T &R 3 Gy 3 Gy 3f ey )
Diff.(P1) Diff.(P1) Diff.(P1)
Set (St 1) Set (St 1) Set (St 1)

DIGITALNI VSTUP OTEVRENY

QUT 1 t OuUT 2 ouT1 1 ouUT 4 OUT 3 ouT 2 OUT 1
R} | r) ] &) tr) 3 ) Ge) 4 te)
Diff.(P2) - Diff.(P2) o - Diff.(P2) o -

Set (St 2) Set (St 2) Set (St 2)

DIGITALNI VSTUP ZAVRENY
Obr. 9

Rezim 9: PoZzadované hodnoty, jedna v pfimém a jedna v reverznim, C0=9

Hlavni parametry:

- pozadovand hodnota 1 (Stl);

- diference St1 (P1), reverzni reZim,;

- pozadovand hodnota 2 (St2);

- diference St2 (P2), pfimy rezim.

CO se miiZze nastavi jako 9 jen u modelilt W a Z. Tento reZim je podobny rezimu 3 (ovladani ¢innosti
mrtvou zénou), protoZe polovina vystupt se napdji v piimém a polovina v reverznim.

V tomto reZimu neexistuje povinné umisténi poZadované hodnoty. Je to jako byste m¢li dva nezdvislé
piistroje, pracujici se stejnym ¢idlem.

A A
OUT 1 mod. W OuUT 2
A f 3
(R) - | J ﬁDj o
Diff.(P1) Diff.(P2)
Set (St 1) Set (St 2)
mod. Z
A
ouT2  out1 } ouT 3 OUT 4
A F Y
(R) 4 RY § (0) Ty (o) T
» Diff.(P1) o » Diff.(P2) o
Set (St 1) Set (St 2)
Obr. 10
10
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6. Programovani

Vsechny parametry programovani (1. ,,poZadovand hodnota“; 2. ,,P* parametry, coZ jsou ¢asto uzivané
parametry; 3. ,,C* parametry k ziskani konfigurace podle piani zdkaznika) mohou byt modifikovany
pomoci kldvesnice nebo ddlkového ovladani.

6.1 Piistup pomoci klavesnice

Pozadované hodnoty se mohou piimo zobrazit stisknutim SEL. Pro modifikovani ,,P* parametri
pridrzte stisknuté tlacitko PRG na 5 sekund. VSechny ,,C* parametry jsou chranény heslem .
Heslo = 22, miZete vlozit a modifikovat parametry C0O, C13, 15 a 16 a vSechny ,,P* parametry.
Heslo = 77, miZete vkladat a modifikovat v§echny parametry.

6.2 Modifikace poZadované hodnota (Stl)

K modifikovani vyrobcem nastavené pozadované hodnoty (St1=20) postupujte podle téchto pokynii:
a) pridrzte ,,SEL* na nékolik sekund; displej ukdze Stl;

b) uvolnéte ,,SEL*; hodnota nastavend vyrobcem blikd na displeji;

c) tisknéte @ nebo E dokud nedosdhnete poZadované hodnoty;

d) stisknéte ,,SEL* k potvrzeni nové hodnoty St1.

6.3 Modifikace druhé pozadované hodnota (St2)

V rezimech provozu 6, 7, 8 a 9 vyZaduje ovladac¢ dvé poZadované hodnoty. K jejich modifikovani:
a) pridrzte ,,SEL* na nékolik sekund; displej ukaze Stl;

b) uvolnéte ,,SEL; aktualni hodnota St1 blika;

c) tisknéte @ nebo E dokud nedosdhnete poZadované hodnoty;

d) stisknéte ,,SEL* k potvrzeni nové hodnoty St1;

e) po potvrzeni St1 ukdZe displej na n€¢kolik sekund St2, pak jeji aktudlni hodnota zacne blikat;

f) tisknéte @ nebo E dokud nedosdhnete poZadované hodnoty;

g) stisknéte ,,SEL* k potvrzeni nové hodnoty St2;

h) displej ukdZe hodnotu, namétenou hlavnim ¢idlem.

6.4 Modifikace ,,P* parametri

K modifikovani vyrobcem nastavené diference (P1=2) a ,,P** parametr:

a) pridrzte ,,PRG" na 5 sekund; displej ukédze ,,P1%;

b) tisknéte @ nebo E dokud se nezobrazi parametr, ktery chcete modifikovat;

¢) stisknéte ,,SEL*; na displeji se ukdze aktudlni hodnota vybraného parametru;

d) tisknéte @ nebo E dokud nedosdhnete poZadované hodnoty;

e) stisknéte ,,SEL* k potvrzeni uloZeni nové hodnoty;

f) displej ukdze kéd, ktery oznacuje modifikovany parametr;

g) upakujte ikon od bodu b) do f), kdyz potiebujete zménit dal§i hodnoty, jinak piejdéte k bodu h);
h) stisknéte ,,PRG* k ulozeni v§ech modifikaci a vrat'te se k normalnimu pracovnimu reZimu.

11
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6.5 Modifikace ,,C* parametru

K modifikovani hodnoty ,,C* parametrd:

e pridrzte soucasné PRG a SEL na 5 sekund;

e vloZte spravné heslo s pouZzitim tlacitek @ nebo E (22 nebo 77)

o stisknéte SEL k potvrzent;

e bude Vam povolen piistup k modifikovani ,,C* parametri,kdyZ se na displeji objevi CO.

6.6 ,»C* parametry pro ¢idla termoclanki, ¢idla proudu a napéti

Modely se vstupem pro proudové ¢idlo maji zvlastni parametr, C13, ktery Vam umoZiluje vybrat
rozsah proudu cidla:

C13=0 pro 4/20mA cidla (nastaveni vyrobcem);
C13=1 pro 0/20mA cidla.
C13 se musi zménit jen kdyZ pouzivate ¢idlo proudu 0/20 mA.

C13 se také miZe zménit u modell, vybavenych vstupem pro termoclanek:
C13=0 odpovida termo¢lankiim K (nastaveni vyrobcem);

C13=1 odpovida termoclankim J.

Zménte C13 jen kdyZ pouzivéte termoclanek typu J.

Modely se vstupem pro proudové nebo napét'ové ¢idlo maji dva zvlastni parametry, C15 a C16, které
Vam umozni nastavit rozsah provozu ¢idla (C15=min. hodnota, C16=max. hodnota). C15 a C16 se
musi zménit ,kdyZ ¢idlo, které pouzivéte, ma provozni rozsah jiny neZ rozsah nastaveny vyrobcem
(jako u ¢idel tlaku). Nastaveni vyrobcem: C15=0, C16=100.

Dulezité: vSechny IR s NTC vstupem maji parametr C13; kdyz C13=0, zobrazena hodnota je hodnotou
NTCI1. Kdyz C13=1, pfistroj béZné zobrazuje hodnotu druhého ¢idla (NTC?2), zatimco hodnota
méfend hlavnim ¢idlem (NTC1) miZe byt zobrazena stisknutim tlacitka E .

K modifikovani parametri C13, C15, C16:

a) pridrzte ,,SEL* a ,,PRG* soucasn¢ na 5 sekund;

b) displej ukédze 0;

c¢) vlozte heslo a drZte tlacitko @ , dokud se na displeji neobjevi 22;

d) stisknéte ,,.SEL* k potvrzeni hesla;

e) kdyz je heslo spravné, displej ukdze ,,CO%, jinak musite opakovat shora uvedené tikony;

f) tisknéte @ nebo E dokud nevidite pozadovany parametr (C13, C15, C16); kdyZ se objevi,
stisknéte ,,SEL*;

g) displej ukdze hodnotu, odpovidajici parametru; stisknéte @ nebo E dokud nedosdhnete
pozadované hodnoty;stisknéte SEL k potvrzent;

h) k modifikovani ostatnich parametrti opakujte tyto ikony od bodu f) nebo stisknéte PRG k ukonéeni
procedury a uloZeni novych hodnot;

i) stisknéte PRG k ukon¢eni provozu a ulozZeni nové hodnoty.

12
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6.7 Jak modifikovat reZzim provozu (parametr C0)

a) ptidrzte ,,SEL* a ,,PRG" sou€asn¢ na 5 sekund;

b) displej ukaze 0;

c¢) vlozte heslo a drZte tlacitko El nebo El dokud se na displeji neobjevi ,,22%;

d) stisknéte ,,SEL* k potvrzeni hesla;

e) kdyZ byla procedura provedena spravné, displej ukdze ,,C0%, jinak stisknéte ,,PRG* a opakujte
shora uvedené tikony;

Abyste dokazali, Ze ovladac¢ bude fungovat v souladu s jednim z pozadovanych rezimu, dejte na CO

piislusnou hodnotu:

f) kdyZ se na displeji objevi CO, stisknéte ,,SEL*;

g) displej ukaze ,,2*, coZ oznacuje vyrobcem nastaveny reZim (C0=2);

h) k nastaveni jiného reZimu stisknéte El nebo El dokud se nezobrazi ¢islo, odpovidajici
poZzadovanému rezimu (1-9); stisknéte SEL k potvrzeni;

1) stisknéte PRG k ukonceni provozu a uloZeni nového reZimu provozu.

6.8 Programovani ovlada¢e pomoci dalkového ovladani

Infracervené piistroje IR 32 byly vyvinuty k snadnému a rychlému programovéni pomoci dilkového

ovladani. Délkové ovladani miZe byt pouZito nejen k naprogramovani ovladace ze vzdileného mista,
ale také umoznuje koncovému uzivateli nastavit hlavni provozni parametry snadno a rychle. Tlagitka
byla rozdélena do ti{ skupin:

a) tlacitka, kterd provozuji/deaktivuji pouZiti ddlkového ovladani;

b) pfedem naprogramovana tlacitka, pro modifikaci hodnot hlavnich parametra;

c) tlacitka pro pretdeni/modifikovani v§ech parametri.

a) Tlacitka pouzita pro aktivaci/deaktivaci dalkového ovladani
Tato tlacitka jsou tlacitka ddlkového ovladdni ON/OFF (zapnuto/vypnuto).
Také Vam umoZni uloZit jakékoli nové hodnoty parametri.

»AKktivaéni‘ tlacitko: aktivuje pouziti jednotky dalkového ovladani.

Numericka klavesnice: umozni Vam vybrat ptistupovy
kéd (heslo). Doporucujeme Vam dat kazdému ovladaci
specificky ptistupovy kéd, zv1asté kdyz Vas ovlddaci
panel obsahuje nekolik IR piistroji nebo kdyZz vSechny
jsou vystaveny paprsku z ddlkového ovladace. Timto
zptuisobem bude mozno zmenit presné parametr (para-
metry), které potiebujete zménit, bez ruseni tdaji
druhych ovladaci (viz kapitola 6.9).

Tlacditko ,,ESC*: Prerusi proceduru programovani bez
uloZeni jakékoli modifikace.

Tlacitko ,,PRG*:

1) utiSuje bzucak;

2) ukon¢i programovaci proceduru a uloZi nové hodnoty,
ptidélené parametrtim;

Tlacditko ,,mode*: zobrazi CO (pfimy piistup).
E Tlagitko ,,2” probe*: zobrazi hodnotu druhého ¢idla
Obr. 11 (NTC) (ptimy ptistup).

13

b‘ Il setting

Cod. CZ030220160 —rel. 2.1 —27.05.05



a) Tlacitka pouzita pro modifikovani hlavnich parametria

Nejcastéji uzivané parametry jsou piimo oznacené na
délkovém ovladani.

— setpoint +

— differential +

— calibration + || —neutral zone +

— 2 set point +

— 2" diffi t.+ % v/ .o % v ~ Z
: e‘re" | Jsou rozdéleny do tif riizné oznaéenych zén:

e regulacni parametry;
— high alarm +

~ lowalarm + EETER Y e parametry alarmu ,,vysoké” a ,,nizké" teploty;

LIRS - Inestlon|F e parametry pro ovladdni kazdého vystupu ve

specidlnim reZzimu (C33=1).

— hysteresis +

L]

9 irselting Obr. 12

¢) Tlacditka pro pretaceni/modifikovani vS§ech parametri;

Zelend z6na pro ddlkové ovladani oznacuje tlacitka, kterd Vam umoZiuji pretdcet a modifikovat
vSechny parametry.
SEL.: stfidavé zobrazuje kdd parametru a jeho aktudlni hodnotu.

Tlatitko [A] :
1) ptejde k ptiStimu parametru;

s\

2) zvysi zobrazenou hodnotu.

Tlatitko [V]:
1) ptejde k predchdzejicimu parametru;
2) snizi zobrazenou hodnotu.

(@ irsetting Obr. 13
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6.9 Jak modifikovat parametry pomoci dalkového ovladani

Piistup bez kédu

1) K aktivaci ovladace k prijeti pfenosu dalkového ovladani:
o stisknéte ,,START* k provozu dalkového ovladani;
e prvni parametr ,,P1° se objevi na displeji.

2a) K modifikovani hlavnich parametrii s pouZitim tlacitek:

e stisknéte bud’ tlacitko ,,+* nebo ,,- parametru, ktery chcete modifikovat. Displej zobrazi kéd
vybraného parametru.

Stisknéte tlacitko podruhé k zobrazeni jeho aktudlni hodnoty;
e stisknéte + k jejimu zvysent;
e stisknéte — k jejimu sniZeni.

2b) K modifikovani parametrii, nepfimo oznacenych specifickym tla¢itkem na dalkovém ovladani:

proved’te stejny tikon, popsany v bod¢ 1 vyse, dokud se na displeji neobjevi parametr ,,P*;
stisknéte @ nebo E dokud displej nezobrazi parametru, ktery chcete modifikovat;

stisknéte SEL k zobrazeni aktudlni hodnoty parametru;

stisknéte @ ke zvyseni jeho hodnoty,

stisknéte E ke snizeni jeho hodnoty;

stisknéte SEL k doCasnému potvrzeni nové hodnoty a opétnému zobrazeni kédu parametru;

k modifikovani ostatnich parametrti opakujte ikony, popsané nahote a za¢néte od druhého bodu;
opust’te programovaci proceduru jak je popsano niZe.

3) K opusténi programovaci procedury:

o stisknéte PRG k opusténi a uloZeni v§ech modifikact;

o stisknéte ESC k opusténi bez uloZeni pfedeslych modifikact;

¢ nestiskejte Zadné tlacitko po dobu nejméné 60 sekund (PRODLEVA). Timto zplisobem se piedeslé
modifikace uloZi.

Pristup s kédem (heslem)

4) K aktivaci ovladace k pfijeti prenosu ddlkového ovladani, kdyz ovladaci byl ptidélen piistupovy
kéd (C51>0), postupujte podle téchto pokynti:

stisknéte ,,ENABLE® k provozu jednotky ddlkového ovlddant;

vSechny ovladace, vystavené paprsku ddlkového ovladani zobrazi jejich vlastni pfistupovy kdd;
napiste piistupovy kéd na kldvesnici dalkového ovladént;

na displeji se objevi prvni parametr P1;

proved’te stejné ikony, popsané v bodé 2 a 3 vyse.
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6.10 Vykon ovladace béhem programovacich procedur

Kdyz modifikujete pozadovanou hodnotu a ,,P* parametry, ovlada¢ za¢ne fungovat jako obvykle.
KdyZ modifikujete parametry ,,C*, vstupy a vystupy ziistanou ve stejném stavu, jak byly vykondvany
pfed modifikaci.

TotéZ se stane, kdyZz modifikujete parametry s pouZitim dalkového ovladani: ovlddaci Cinnost ziistane
tak jak byla neZ jste potvrdili jakoukoli modifikaci stisknutim PRG.

6.11 Potvrzeni nové nastavenych hodnot

Nezapomeiite, Ze vSechny modifikace musi byt potvrzeny: parametry C musi byt potvrzeny stisknutim
PRG, poZadovand hodnoty stisknutim SEL.
Parametry ,,P* se stanou d¢innymi jakmile jsou modifikovény.

6.12 Resetovani ovladace

Kdyz pottebujete obnovit konfiguraci nastaveni vyrobcem, postupujte podle téchto smérnic
(resetovaci procedura):

1 — pteruste napdjent ;
2 — drzte stisknuté ,,PRG* a soucasn¢ ptipojte piistroj znovu k napéjeni.

6.13 Zdokonalené programovaci nastroje a systémy, poskytujici dohled

- Sada Modi pro modifikaci parametri pomoci PC.

Sada Modi pro osobni pocitac je nejlepsi feseni pro malé/stfedni systémy. Sada Modi Vam umozni
ulozit standardni konfiguraci, kterd pak muZe byt snadno a rychle zavedena do vSech ostatnich
infracervenych pfistroji. Sada Modi uleh¢i vasi praci a zabranuje chybé¢, kterd muze vzniknout pii
rucni programovani.

- Komplet MaterPlant pro systémy, poskytujici dohled a dalkovou \drzbu

MasterPlant je rozvinutim standardniho programu Carel pro poskytovani dohledu, ddlkovou ddrzbu a
monitorovani.

Existuji dva reZimy pro zobrazeni udajii ze zafizeni:

e technicky plan se zobrazeni stavu jednotky;

e prizplisobené rozmisténi zatizeni.

MasterPlant pouziva EasyTools, vynikajici programovaci software, vyvinuty firmou Carel.

Hlavni funkce:

e ziznam a tisk teploty podle EU norem

e modifikace nastaveni parametrd, tykajicich se kazdého jednotlivého piistroje (od mistniho nebo
vzdaleného PC)

snadné pro instalaci, snadné pro konfiguraci a pro uZivatele

snadné elektrické pfipojeni piistroje (2 kabely)

sériové vystupy RS485-RS422

prenosova rychlost 19,200 baudt (IR32 a pCO s RS485)

Pro dalsi informace o MasterPlant kompletu kontaktujte vaseho dodavatele.
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7. Popis parametri

St1 - hlavni poZzadovana hodnota

Popis: toto je hlavni parametr, pouZivany ve vSech reZimech provozu:

Rezimy pristupu:
klavesnice

délkové ovladani

Platnost:

verze

rezimy

ostatni parametry

kdyZz C50=1 nebo 3: ptimy pfistup stisknutim SEL;

kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

kdyz C50=0, 1 nebo 4: ptimy ptistup stisknutim ,,ENABLE “ a vyhrazenych
tlacitek na dalkovém ovladant;

kdyz C50=2, 3: parametr mtiZe byt jen zobrazen.

v§echny modely
vSechny rezimy, to je vS§echny hodnoty CO
neni vdzdno na Zadny jiny parametr

Provozni rozsah: mezi C21 (min.) a C22 (max.) s hodnotami mezi —99 a +999

Hodnota nastavena vyrobcem: 20

St2 - druha pozadovana hodnota

v v

Popis: viz piisti kapitoly této prirucky:

Rezimy pristupu:
klavesnice

délkové ovladani

Platnost:
verze
rezimy

ostatni parametry

kdyz C50=1 nebo 3: ptimy piistup stisknutim SEL po modifikovani St1;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

kdyz C50=0, 1 nebo 4: ptimy ptistup stisknutim ,,ENABLE * a vyhrazenych
tlacitek na dalkovém ovladani;

kdyz C50=2, 3: parametr miZe byt jen zobrazen.

v§echny modely

C0=6, 7, 8, 9 nebo n&jaka hodnota CO kdyz C33=1
(specidlni reZim provozu)

kdyz C19=2, 3 nebo 4, St2 je pouZita pro odchylku

Provozni rozsah: mezi C23 (min.) a C24 (max.) s hodnotami mezi —99 a +999

Hodnota nastavena vyrobcem: 40

DiileZité: ve zvlastnim reZimu provozu (C33=1) se St2 objevi ve vSech rezimech, ale pracuje jen kdyZz
vystupy maji zavislost rovnajici se 2 (ZAVISLOSTI =1, 2).
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CO0 - rezim provozu

Popis: je to vedouci parametr konfigurace. MiiZe byt stanoven 9 riznymi hodnotami v zavislosti na
reZimu provozu, ktery vyZaduje VA4S systém.
Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZz C50=1 nebo 3: pridrzte PRG + SEL na 5 sek., heslo 22 nebo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi
déalkové ovladani kdyz C50= 4: ptimy piistup stisknutim ,,ENABLE *

a vyhrazenych tlacitek na dilkovém ovladani;
kdyz C50=0, 1, 2 a 3 miZe byt vZdy zobrazen snadno stisknutim ,, MODE".

Platnost:

verze v§echny modely

rezimy

ostatni parametry neni vdzano na Zadny jiny parametr

Provozni rozsah: mezi 1 a 9

CO=1 ptimy

C0=2 reverzni

C0=3 neutrdlni (mrtvd) zéna

C0=4 PWM

CO=5 alarmy

C0=6 Stl-pfima nebo St2-reverzni pomoci digitdlniho vstupu
C0=7 Stl-pfima nebo St2-piimd pomoci digitdlniho vstupu
C0=8 Stl-reverzni nebo St2-reverzni pomoci digitdlniho vstupu
C0=9 Stl-reverzni nebo St2-piimd soucasné (jen modely W a Z)

Hodnota nastavena vyrobcem: 2 = reverzni

CO specidlni vlastnosti:

e (CO0=1 a 2: modely s NTC vstupem mohou fidit druhé ¢idlo (viz C19);

e (C0=3, 4 a5: aktivace neutrdlni zény P3;

o (C0=6, 7 a 8: digitdlni vstup 1 zméni provozni pozadovanou hodnotu. Proto parametr C29 , fizeni
digitalniho vstup 1 neni v ¢innosti;

e (C0=9: deaktivace u modelu s jednim vystupem (IRDEV, IRDRT, IR32V).

Dilezité: kdyZ modifikujete CO, hodnota C33 musi byt 0. Kdyz C33=1, pak modifikovani CO

nezpisobi zadny ucinek.

P1 - diference St1
Popis: definuje hysterezi Stl. P1 je absolutni hodnota, kterd se mtiZe nastavit bud’ pied nebo po

pozadované hodnot¢. Pro dalsi detaily viz rezim provozu (kapitola 5).
Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZz C50=1 nebo 3: pridrzte PRG na 5 sek.;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi
déalkové ovladani kdyz C50= 0, 1 nebo 4: ptimy ptistup stisknutim ,,ENABLE

a vyhrazenych tlacitek na dilkovém ovladani;
kdyz C50=2, 3: parametr mtiZe byt jen zobrazen.

Platnost:
verze v§echny modely
reZimy vsechny rezimy, pro jakékoli hodnoty CO

ostatni parametry -
Provozni rozsah: mezi 0.1 (min.) a 99.9 (max.)
Hodnota nastavena vyrobcem: 2.0
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P2 - diference St2

Popis: P2 definuje hysterezi St2. Stejné diivody platné pro P1 jsou také platné pro P2.
Rezimy pristupu:

kldvesnice kdyZz C50=1 nebo 3: pridrzte PRG na 5 sek.;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi
déalkové ovladani kdyz C50= 0, 1 nebo 4: ptimy ptistup stisknutim ,,ENABLE

a vyhrazenych tlacitek na dilkovém ovladani;
kdyz C50=2, 3: parametr mtiZe byt jen zobrazen.

Platnost:

verze vSechny modely

rezimy C0=3,4,5,6,7,8,9

ostatni parametry Aktivni také s ostatnimi reZimy kdyZz C33=1 (specidlni reZim) nebo C19=4

(2. ¢idlo, jen NTC)
Provozni rozsah: mezi 0.1 (min.) a 99.9 (max.)
Hodnota nastavena vyrobcem: 2.0
Diilezité: nezapomente, Ze v rezimech 3, 4 a 5 je P2 diference Stl (pfimy rezim).

P3 - diference mrtvé (neutralni) zony

Popis: v reZimech 3, 4 a 5 P3 definuje ,,neutrdlni z6nu*, to je rozsah, ve kterém ovlada¢ neaktivuje
7adné zatizeni. P3 zahrnuje zénu na pravé i levé stran¢ nastaveni.
Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZz C50=1 nebo 3: pridrzte PRG na 5 sek.;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi
déalkové ovladani kdyz C50=0, 1 nebo 4: ptimy ptistup stisknutim ,,ENABLE

a vyhrazenych tlacitek na dalkovém ovladani;
kdyz C50=2, 3: parametr mtiZe byt jen zobrazen.

Platnost:
verze vsechny modely; kdyZ C0=5, jen modely W a Z
rezimy C0=3,4a5

ostatni parametry -

Provozni rozsah: mezi 0.0 (min.) a 99.9 (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: 2.0

Pro dalsi informace a grafické zndzornéni P3 viz popis rezimu 3 (viz strana 7).

C4 - opravnéni

Popis: C4 pracuje v piipadé odchylky: piedstavuje variacni koeficient St1 v souladu s odchylkou,
naméfenou druhym NTC ¢idlem ve vztahu k St2.
Jeho vzorec je: C4= AStl = kone¢ni St1 — Stl

ANtc2 konecéni Ntc2 — St2

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50=1 nebo 3: ptidrZzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi
ddlkové ovladani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];

kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr bude jen zobrazen.
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Platnost:

verze jen NTC modely
rezimy CO=1a2
ostatni parametry C19=2,3 a4

Provozni rozsah: mezi —2.0 (min.) a 2.0 (max.)
Hodnota nastavena vyrobcem: 0.5

Diilezité: C4 miZe byt zobrazen a nastaven ve vSech modelech, pro jakoukoli hodnotu C0O a C19, ale
pracuje jen s NTC modely a v reZimech, uvedenych vyse.

CS5 - P nebo P+I

Popis: C5=1 ovl4da ¢innost P+I ovladéani (proporciondlni + integrdlni), coZ je zvlasté uzite¢né, kdyz
se pouzivaji ovladace s vice nez jednim vystupem. Ovlddand proménnd bude korespondovat

s poZadovanou hodnotu nebo se bude pohybovat uvnitf neutrdlni z6ny (kdyZz P3 je v €innosti) (viz
rezimy 3, 4, 5).

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze v§echny modely

reZzimy vSechny rezimy

ostatni parametry -

Provozni rozsah: 0 nebo 1
C5=0 P tidici ¢innost (proporcionalni)

s M

C5=1 P+I fidici ¢innost (proporciondlni + integralni)

Hodnota nastavena vyrobcem: O=P (proporciondlni)

Diilezité:

1) ujistéte se pred nastavenim P+I fidici ¢innosti, Ze proporciondlni regulace je bez problému
s vykyvy a s dobrou stabilitou co se tyCe diferenci. Kdyz je P dostatecné¢ stalé, pak bude P+I
produkovat nejlepsi vysledky;

2) P+I bude G¢inné jen kdyZ hodnota namétend ¢idlem se bude pohybovat v rozsahu provoznich
diferenci P1 nebo P2 jak je vyznaceno v bod¢ 3) niZe.

3) St1/P1 a St2/P2 jsou povazovany za dv¢ integralni chyby (P+I fidici ¢innosti) (viz zdvislost=1
nebo 2, kapitola 8.1, strana 43);

4) P+ se zrusi, kdyz detekovand hodnota piekro¢i rozsah poZadované hodnoty, nastavené
odchylkami (viz bod 3);

5) P+l zajisti, Ze ovlddand proménnd dosdhne poZadované hodnoty nebo rozsahu v mrtvé z6ng;
k dosdhnuti téchto podminek bude napdjeno vice vystupt;

6) doba integrace P+I je 600 sekund (tato hodnota se nemize ménit).
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C6 — casova prodleva mezi sepnutim riznych vystupt

Popis: kdyZ Vis systém vyzaduje aktivaci vice vystupt v potadi za sebou, C6 Vam umozni prodlevu
jejich sepnuti tak, aby se vyloucilo pretiZzeni vedeni v disledku blizkych nebo souc¢asnych narazi
zatéZe. V systémech, kde reak¢ni doby jsou pomérné kratké (velky vykon v poméru k setrvac-nosti
systému), vylouc¢i C6 jakékoli problémy s vykyvy.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze modely W a Z

reZimy vsechny hodnoty CO s vyjimkou C0=4

ostatni parametry -

Provozni rozsah: min. 0, max. 999 (sekund)

Hodnota nastavena vyrobcem: 5 sekund

C7 - minimalni doba mezi 2 GspéSnymi uvedenimi sepnutimi stejného vystupu

Popis: C7 urcuje minimdlni prodlevu (v minutidch) mezi dvéma sepnutimi stejného vystupu. Parametr
C7 omezuje pocet sepnuti stejného vystupu za hodinu; tato funkce je extrémné dtlezitd u aplikaci,
zaloZenych na kompresorech.Tento parametr C7 zajist'uje efektivnost celého systému. Kdyz
maximalni pocet sepnuti kompresoru doporuc¢eny vyrobcem je 10, nastavte jen C7=6.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrZzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze modely W a Z

reZimy vsechny hodnoty CO s vyjimkou CO=4

ostatni parametry -

Provozni rozsah: min. 0, max. 15 (minut)

Hodnota nastavena vyrobcem: 0 (minimdlni doba mezi dvéma setnutimi neni nastavena).
Diilezité: C7 nemiize fungovat s vystupy PWM.

ON
7 Richiesta
pozadavek Richiest oFF ¢
- .
ON
Uscita OFF
7 QOutput
vystup R R e ot
’ C7 )
Obr. 14
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C8 - minimalni ¢asovy interval vypnuti vystupu

Popis: C8 ur¢uje minimalni dobu (v minutdch) béhem které zlstava vystup vypnut. Kazdy vystup
bude uveden znovu sepnut po uplynuti doby C8, nezdvisle na pozadavku ovladace. Tento parametr
Vam umoznuje vyrovnat tlaky v systémech, vybavenych hermetickymi kompresory.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovladani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze vSechny modely

reZimy vsechny hodnoty CO s vyjimkou C0O=4

ostatni parametry -

Provozni rozsah: min. 0, max. 15 (minut)

Hodnota nastavena vyrobcem: O (minimalni doba mezi dvéma prodlevami neni vyrobcem nastavena).
Diilezité: C8 nemiize fungovat s vystupy PWM.

ON
poiadavek Richiesta
Demand OFF t
e N . >
ON
. Uscita OFF
o
vystup utput R Y L ot

[ Cc8 I
" Obr. 15

C9 - minimalni ¢asovy interval sepnuti vystupu

Popis: C8 urc¢uje minimalni dobu po kterou vystup zistava sepnut; tento parametr je zv1ast’ uzite¢ny
u chladicich systémi, vybavenych polo-hermetickymi kompresory k vylou¢eni migrace oleje.
Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50= 0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze vSechny modely

reZimy vsechny hodnoty CO s vyjimkou CO=4

ostatni parametry -

Provozni rozsah: min. 0, max. 15 (minut)

Hodnota nastavena vyrobcem: 0 (neexistuje minimalni doba ON-zapnuti).
Diilezité: C9 nemiize fungovat s vystupy PWM.

ON
v Richiest
pozadavek Dlecm:::da OFF t
i .
ON
Uscita OFF
L Output
vystup it I =5 A IS I »t

Obr. 16
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C10 - stav vystupu v piipadé alarmu ¢idla

Popis: C10 urcuje stav vystupi v ptipadé alarmu ¢idla (Er0). Vyberte stav OFF (vypnuto) k obdrzeni
okamzitého vypnuti vystupli. Doba prodlevy se nebude brat v tivahu. Vyberte stav ON (zapnu-to)

k udrZeni pfedem nastavené doby prodlev mezi sepnutimi dvou rtiznych vystupt (viz C6). Kdyz Er0
zmizi, opét se spusti fidici ¢innost a resetuje se alarm vystupu (viz rezim 5),ale alarmové hldSeni na
displeji a bzu¢ak bude déle aktivni, dokud nestisknete PRG/MUTE.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrZzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stiskndte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze vSechny modely

reZimy vsechny hodnoty CO

ostatni parametry -

Provozni rozsah: min. 0, max. 3

C10=0 OFF: vSechny vystupy jsou vypnuty
C10=1 ON: vsechny vystupy jsou sepnuty
C10=2 piimé kroky ON; reverzni kroky OFF;
C10=3 piimé kroky OFF; reverzni kroky ON

Hodnota nastavena vyrobcem: 0; vSechny vystupy jsou povinné ve stavu OFF v piipadé alarmu ¢idla
(Er0).

C11 - rotace

Popis: C11 umoziiuje vypnout vystup, ktery byl sepnut nejdéle nebo sepnou vystup, ktery byl nejdéle
vypnut.
Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [VW];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze modely WaZ

reZimy Cc0=1,2,6,7,8

ostatni parametry C33 musi byt 0

Provozni rozsah: min. 0, max. 3

C11=0 Z74dnd rotace

C11=1 standardni rotace na vSech relé (2 nebo 4, v zavislosti na modelu)

C11=2 rotace 2+2 na 4 relé (k fizeni kompresorti s ovladdnim vykonu). Vystupy 1 a 3 uvadeji
v ¢innost kompresory, vystupy 2 a 4 ventily. Rotace je diana vystupim 1 a 3. Sepnuté
vystupy odpovidajicich ventild jsou k zajisténi prace kompresorti na plny vykon.

Vystup 1 odpovidd ventilu na vystupu 2 a vystup 3 odpovida ventilu na vystupu 4.

C11=3 rotace 2+2 DWM Copeland, 4 relé. Podobné jako v pfedeslé provozni logice, ale v tomto
piipadé vystupy ventilii jsou normaln¢ sepnuty (kompresor s ovladanim vykonu), kdyZ jsou
vystupy vypnuty (relé OFF) kompresor pracuje na plny vykonu. Vystupy 1 a 3 ovladaji
kompresory, vystupy 2 a 4 elektro-ventily.
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Hodnota nastavena vyrobcem: 0 (Zidna rotace).

Diilezité:

e parametr neni povolen v ovladadich s jednim vystupem;

e v ovladacich s vyrobnim ¢islem pod 100,000 rotace neni v ¢innosti ve specidlnim reZimu provozu
(C33=1) (pro ovladace s vyrobnim ¢islem nad 100,000 viz pozndmka niZe)

e u modeld se dvéma vystupy (W) je rotace standardni vlastnosti i kdyz C11=2 nebo 3;

e spojeni v konfigurace 2+2 je ndsledujict:
OUT1 = kompresor 1, OUT2 = ventil 1, OUT3 = kompresor 2, OUT4 = ventil 2

e srotaci 2+2 je zapindni v potadi pro plny vykon kompresor, ventil, kompresor, ventil.

Dulezité: nové verze

Vsechny ovladace modelu Z a A, jejichZ vyrobni Cislo je nad 100,000, pfichdzeji s moZnosti nastaveni
Ctyt novych rotaci kromé téch, které existuji:

C11=4 rotace vystupt 3 a 4, zadna rotace vystupd 1 a 2;
C11=5 rotace vystupt 1 a 2, Zadna rotace vystupi 3 a 4;
C11=6 rotace vystupu 1 a 2; rotace vystupi 3 a 4;
C11=7 rotace vystupu 2, 3 a 4, Zadna rotace vystupu 1.

KdyZz C33=1 (zvlastni reZim provozu), rotace bude G¢innd pro jakykoli reZim. Davejte pozor, kdyz
programujete parametry, protoZe ovladace provadéji rotaci vystupl v souladu s logikou vyse

popsanou, bez ohledu na to, pro co jsou vystupy vyhrazeny (fizeni, PWM nebo alarmové vystupy).

Priklad a: kdyZ ma vas pristroj dva alarmové vystupy a dva fidici vystupy, rotace se musi vybrat tak,
aby zahrnovala jen fidici vystupy.

Priklad b: kdyZ potfebujete ovladat chladi¢ s tfemi kompresory, miiZete vybrat rotaci ,,7* a vyhradit
vystupy 2, 3 a 4 pro kompresory. Vystup 1 se miiZe pouZit jako pomocny nebo alarmovy vystup.
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C12 - doba cyklu PWM (Pulsné-Sifrkova modulace)

Popis: C12 urcuje celkovou dobu cyklu (periodu) PWM; doba, kdy vystup zistava sepnut (pod
napétim) (tON) plus doba, kdy je vystup vypnut (bez napéti) (tOFF), odpovidd C12. pomér mezi tON
a tOFF je urcen regula¢ni chybou, coz je odchylka proménné od pozadované hodnoty s odkazem na
jeji diferenci. Pro dalsi detaily viz reZim 4 na stran 7.

Diilezité: protoZze PWM produkuje modulacni ¢innost, miZete pln€ vyuzit prednosti P+I fidici ¢innosti
k zajisténi shody ovladané proménné s poZzadovanou hodnotu nebo zajistit, aby se pohybovala v mrtvé
z6né (viz parametr C5).

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze vSechny modely

reZimy CO0 =4. Kdyz C33=1 (zvlastni reZim provozu); C12 se miiZze vybrat s jakym-
koli reZimem, kdyZ typ vystupi=1 (PWM funkce)

ostatni parametry TYP VYSTUPU=1

Provozni rozsah: min. 0.2, max. 999 (sekund)

Hodnota nastavena vyrobcem: 20 sekund

1 cyklus
t ciclo/ t cycle = C12

tOn tOn

toff

— _ __.t

Obr. 17
Diilezité:

e Minimdlni doba aktivace, kterd se miZe vypocitat a max. definice tON je 1/100 z C12.
Jeji vzorec je:
tmin (OUTn)(s) = C12/10 x diference OUTn

e Pouziti pro polovodi¢ové relé (SSR): dvé verze se Ctyimi vystupy bez vystupniho relé jsou
k dispozici na pozddani (IR32Ax a IRDRAX, viz tabulka k6di strana 76); ¢tyfi vystupy davaji
signdl zapnuto/ vypnuto 10 Vdc (Ri=660). Tyto verze byly specidln¢ vyvinuty pro pouZiti s relé
s pevnou fazi. Spolu s modely IR32 pfichdzeji IR32D kompletné s jednim vystupem pro SSR.

e Moznosti: pti pouziti PWM rezimu miZete obdrZet 0-10V nebo 4-20mA signal; verze pro pouZiti
s SSR by méla v tomto piipad¢ byt kombinovana s vyhrazenym modulem, popsanym v kapitole 12,
strana 62 (volitelné moduly).
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C13 - typ Cidla

Popis: C13 miiZze oznacovat rizné typy ¢idel, v zavislosti na modelu IR:

vstup termocldnku (modely IR**2):

C13=0 typ K Thc

C13=1 typJ Thc

vstup proudu (modely IR**2):

C13=0 signdl 4-20mA

C13=1 signal 0-20 mA

vstup NTC (modely IR **2):

C13=0 normdlni funkce

C13=1 pfistroj prevrati poradi, ve kterém jsou zobrazovéna ¢idla NTC1 a NTC2. Displej ukdze
hodnotu NTC2: stisknéte E k zobrazeni NTC1. Regulaéni logika ovladace zlistane nezménénd:
hlavni ¢idlo zustane NTC1 a druhé ¢idlo NTC2 zistane jako obvykle. KdyZ bude pouZito druhé ¢idlo
NTC2 (C13=1), tak v piipad¢ alarmu ¢idla NTC?2 (odpojeni nebo zkrat) se vytvori alarm Er1.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZz C50= 1 nebo 3: pridrZzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 22 nebo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze modely se vstupem termoclanku, proudu a NTC

reZimy vSechny rezimy, to je pro jakékoli hodnoty CO

ostatni parametry -

Provozni rozsah: 0 nebo 1

Hodnota nastavena vyrobcem: O: typ K termoclanek nebo 4-20 mA signal proudu

P14 — kalibrace ¢idla

Popis: tento parametr Vam umozni korigovat naméfenou teplotu. K zobrazené hodnot¢ parametru
bude pfic¢tena hodnota parametru P14 (P14 =kladna hodnota) nebo odectena hodnota parametru P14
(P14 = zéporné hodnota).

Rezimy pristupu:

kldavesnice kdyZz C50= 1 nebo 3: ptidrZzte PRG na 5 sek.;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi
déalkové ovladani kdyz C50= 0, 1 nebo 4: ptimy ptistup stisknutim ENABLE a vyhrazenych

tlacitek na dalkovém ovladant;
kdyz C50= 2, 3: parametr bude jen zobrazen.

Platnost:

verze jakykoli model

reZimy vSechny rezimy, to je pro jakoukoli hodnotu CO
ostatni parametry -

Provozni rozsah: mezi —99 (min.) a 99.9 (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: 0; (Zidna odchylka nastavena vyrobcem).

Dilezité:
e fidici Cinnost a alarmy vysoké/nizké teploty odkazuji na hodnotu modifikovanou P14;
e u modeld NTC, P14 modifikuje hodnotu hlavniho ¢idla (NTC1), ale ne NTC2.
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C15 - minimalni hodnota vstupii napéti nebo proudu

Popis: C15 odpovidé zobrazené hodnot¢, kdyZ je zde minimdlni hodnota vstupu: 4mA (4-20), OmA
(0-20), OV (-0.4/1V).

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZz C50= 1 nebo 3: pridrZzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 22 nebo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze modely se vstupem proudu nebo napéti

reZimy vsechny rezimy, to je pro jakoukoli hodnotu CO

ostatni parametry -

Provozni rozsah: mezi —99 (min.) a C16 (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: 0
Pro dalsi detaily viz ,,Dilezité* na konci popisu C16.

C16 - minimalni hodnota vstupii napéti nebo proudu

Popis: C15 odpovidé zobrazené hodnot¢, kdyZ je zde maximdlni hodnota vstupu: 20mA (4-20 nebo
4-20mA)nebo 1V (-0.4/1V).

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZz C50= 1 nebo 3: pridrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 22 nebo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovladani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze modely se vstupem proudu nebo napéti

reZimy vSechny rezimy, to je pro jakoukoli hodnotu CO

ostatni parametry -

Provozni rozsah: mezi C15 (min.) a 999 (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: 100

Diilezité: C15 a C16 odpovidaji limitnimu nastaveni ¢idla, zapojeného k ovladaci.
Vsechny ostatni hodnoty se vypocitavaji proporciondlnim zplisobem, za piedpokladu, Ze prevodnik
pracuje linedrné.
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C17 - citlivost ¢idla

Popis: C17 je hodnota konstanty digitdlniho filtru. Tato konstanta ma vliv na hodnotu parametru
meétenou Cidlem.

Kdyz se C17 ptid€li nizkd hodnota, filtracni Gicinek je nizky a pristroj akceptuje Siroké odchylky
vstupniho signdlu.

Kdyz se C17 pridéli vysokd hodnota, reakce je pomalejsi, ale bude existovat vétsi imunita viaci Sumtm
Kdyz pouZzivéte termoclanky Pt100, snadno ovlivnitelné rusenim, doporucujeme dat C17 vysokou
hodnotu.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptfidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze vSechny modely

rezimy vSechny reZimy

ostatni parametry -

Provozni rozsah: min. 1, max. 14

Hodnota nastavena vyrobcem: 5

C18 - jednotka méreni teploty: °C nebo °F

Popis: C18 Vam umoZni vybrat méfici jednotku teploty ve stupnich celsia (°C) nebo Fahrenheita (°F):
C18=0 teplota ve °C
C18=1 teplota ve °F

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptfidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stiskndte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze modely pro teplotu, NTC, Pt100, TheJ a ThcK

rezimy vSechny rezimy

ostatni parametry -

Provozni rozsah: 0 nebo 1

Hodnota nastavena vyrobcem: 0 (°C)
Dilezité:
e kdyZ modifikujete C18, ostatni ovlddaci parametry se nekonvertuji automaticky (pozadované

hodnoty Stl a St2, rozdily P1, P2, P3, spodni prah alarmu (P25) a horni prah alarmu (26), kalibrace
¢idla (P14); proto musi byt vhodnym zplisobem zménény;

e U modell IR**3 a IR**4, se C18 objevi, ale neni v ¢innosti; C15 a C16 umozni konverzi do
prislusnych hodnot poZadované jednotky méfeni.
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C19 - druhé ¢idlo NTC
Popis: C19 umoziiuje pouziti druhého cidla.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptfidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi
ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stiskndte ENABLE , tlagitka [A] a [W];

kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Diilezité: NTC 2 se miZe kdykoli zobrazit stisknutim E nebo vyhrazeného tlacitka na dalkovém
ovladaci (druhé ¢idlo).

Platnost:

verze jen modely NTC

rezimy kdyz CO=1 a CO=2 NTC2 je v ¢innosti. NTC 2 se miiZe zobrazit, kdyz se
pracuje v jakémkoli reZimu.

ostatni parametry C13,C21,C22

Provozni rozsah: mezi 0 (min.) a 4 (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: O (NTC2 se mliZe jen zobrazit). Kdyz C19=0, nebude NTC2 vykazovat
Zadny ucinek (muze se jen zobrazit, jak je popsano vyse). Kdyz se ¢idlo odpoji, ovlada¢ miiZe vytvorit
alarm NTC2 (Erl) v zdvislosti na C13. C13=0 Er1 se neobjevi (kdyZ zobrazite hodnotu NTC2, tak jeho

hodnota se bude bliZit spodnimu limitu, cca —62°C).C13=1 ovlada¢ vytvoii alarm Er1,fidici Cinnost
systému pokracuje dal a displej ukazuje hodnotu NTCI1.

C19=1 - diference

Ridici ¢innost je zaloZena na porovnani mezi Stl a diferenci mezi dvéma ¢idly, to je NTC1-NTC2 =
Stl.

Je mozné aktivovat druhé ¢idlo jen kdyZ reZim CO=1 nebo 2.

PP

Piima fidici ¢innost (C0=1) se doporucuje v aplikacich, kde ovlada¢ musi redukovat diferenci , ktera
ma tendenci se zvySovat, mezi ,,NTC1 a NTC2*.

Reverzni fidici ¢innost (C0=2) umoznuje zvysit diferenci , kterd ma tendenci se sniZovat , mezi
»NTC1 a NTC2* (viz nize uvedené ptiklady).

Priklad ¢. 1:
chladici jednotka se dvéma kompresory musi sniZovat teplotu vody na 5°C.

PiedbéZné pripominky: vyberte ovladac se 2 vystupy k fizeni dvou kompresori, pak vénujte
pozornost poloze dvou ¢idel NTC1 a NTC2. Nezapomeiite, Ze alarmy teploty zaviseji vyhradné na
hodnoté4ch, naméfenych NTC1, zatimco vizudlni hodnoty ¢idel se mohou ménit pomoci C13.
KdyZz C13=1, je moZné prohodit vizualni hodnotu NTC1 s NTC2, ale v§echny alarmy zdviseji na
NTCI1. Budeme oznacovat vstupni teplotu s T1 a vystupni teplotu s T2.
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ReSeni 1a: umistéte NTC1 na piivod vody, kdyZ potiebujete udrZet pod kontrolou vstupni teplotu T1,
Timto zptisobem bude ovladace signalizovat kazdy alarm ,,vysoké“ teploty na vstupu vody T1.

Kdyz NTC1=T1, poZadovand hodnota bude ,,NTC1-NTC2%, to je T1-T2, coZ musi byt +5°C
(St1=+5°C). Bude pouzita reverzni fidici ¢innost (C0=2), protoZe ovladae musi sepnout vystupy,
kdyz ,, T1-T2 diference klesa (smérem k 0). KdyZ nastavite diferenci =2°C (P1-P2), horni prahovou
hodnotu teploty =40°C (P26=40) a 30 minut prodlevu (P28=30), rezim provozu bude jak je
znazornéno v ddle uvedeném grafu:

REVERZNI LOGIKA

P1=2 : LOGICA REVERSE/
IN=T1=NTC1 CHILLER OUT=T2=NTC2 ON ) REVERSE LOGIC
EEE—— —_—r

2

YOFF _ T1-T2 (°C)
3 5

Obr. 18

ReSeni 1b: Kdy? chcete dat prioritu T2 (napf. spodni prahova hodnota teploty=6°C s jednou minutou
prodlevy), umistéte hlavni ¢idlo NTC1 na vystup vody. parametry budou nastaveny nasledovné: St1=-
5°C (NTC1-NTC2, to je T2-T1), ptimy rezim (CO=1). P25=6 a P28=1 (min.) vdm umoZni nastavit
alarm nizké teploty, jak je vidét v diagramu nizZe (obr. 19):

PRIMA LOGIKA
st A
LOGICA DIRECT/ ON
DIRECT LOGIC 1 P1=2
A
IN=T1=NTC2 | CHILLER [our=T2=ntct 1)2
OFF¥ >
-5 -3 0| T2-T1 (°C)

Obr. 19

Dilezité: tento ptiklad se bude dile rozvijet, kdyZ se popisuje zvlastni rezim provozu (C33=1) (viz
strana 52).
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C19=2, 3 nebo 4 - odchylka

C19 umoziuje piistroji modifikovat Stl, kdyZ se vykyvy teploty, méfené NTC?2 odlisuji od St2.
Odchylka se vztahuje k C4 (opravnéni).

Diilezité: béhem procedury odchylky zstavd hodnota Stl nastavena stejné; co se zméni je provozni
hodnota Stl, coz je ,,aktudlni St1* (tato hodnota je pouZivana fidicim algoritmem). Aktudlni St1 se
vztahuje k C21 a C22 (min. a max. rozsah pozadované hodnoty); tyto dva parametry zajist'uji, ze Stl
zUstane v piijatelném rozsahu. Existuji tfi typy odchylky v zavislosti na hodnoté, dané C19:

C19=2 - LETNI ODCHYLKA

St1 se lis{ jen kdyZ teplota naméfend NTC2 piekroci St2.
KdyzZ je NTC2 vyssi nez St2, pak: aktudlni St1=St1+(NTC2-St2)*C4.
KdyZ je NTC2 niz8i nez St2, pak: aktudlni Stl = Stl.

Diilezité: letni odchylka mize zvysit nebo sniZzit St1 v zdvislosti na hodnoté, ptidélené C4 (pozitivni

nebo negativni). Obr. 20 ukazuje jak pracuje letni odchylka:

Léto
poZadovand hodnota

Set point

NTC2 (°C)

Obr. 20
Priklad ¢. 2:

Ptfedpoklddejme, Ze potiebujete ovladat letni teplotu v baru a udrZovat ji kolem 24°C. Klimatiza¢ni
systém musi ovladat teplotu tak, aby se vyloucily ostré zmény teploty pro klienty, pfichdzejici do baru
a odchazejici ven. Aby se to mohlo provést, musi se teplota prostoru prizpusobit venkovni teploté
proporcionalnim zpisobem tak, Ze teplota prostoru stoupne az na 27°C, kdyz je venkovni teplota
34°C.

ReSeni: PouZijte infraderveny ovladag, zapojeny na piimou expanzni jednotku vzduch-vzduch.
Umistéte NTC1 do baru, nastavte CO=1 (pfimy rezim), poZadovand hodnota =24°C (St1=24),
diference=1°C (P1=1). Abyste vyuZili vyhod letni odchylky, umistéte NTC2 ven a nastavte C19=2 a
St2=24. Nastavte C4=0.3 (opravnéni) tak, Ze se kdyZ NTC2 méni od 24 do 34°C, Stl se méni od 24 do
27°C. Nakonec nastavte C22=27 ke stanoveni max. aktudlni St1. NiZe uvedeny diagram ukazuje jak se
meéni Stl, kdyZ se méni teplota, namétend NTC2.

A

St1
C22=27 | |
N Dt L
| |
24 | ‘ C4 |
St2=24 34 NTC2 (°C)
obr. 21
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Piiklad ¢. 3:

Letni odchylka, kdyz je C4 ptid€lena negativni hodnota.

Ptfedpoklddejme, Ze musite ovlddat klimatizacni systém, zahrnujici chladi¢ a nékolik fan coil jednotek.
Pro venkovni teploty pod 28°C nastavte Stl chladice = 13°C. KdyZ externi teplota stoupne,
doporucuje se sniZit linearné teplotu na min. 10°C. Tato hodnota bude dosaZena, kdyZ venkovni
teploty se rovnaji nebo jsou vyssi nez 34°C.

ReSeni: PouZijte infraderveny ovlada¢ s jednim nebo vice vystupy, v zdvislosti na charakteristikdch
chladice a nastaveni nasledujicich parametrt:

Rezim: C0=1, NTC1 na chladi¢i, hlavni poZadovana hodnota St1=13°C a diference P1=2°C.

Letni odchylka: C19=2 pro venkovni teplotu, naméienou NTC2 nad 28°C (St2=28). Opravnéni bude
C4=-0.5, protoze St1 musi spadnout o 3°C, kdyz se NTC2 zméni o 6°C (34-28).

Nakonec, aby se vyloucilo, Ze teplota klesne pod 10°C, stanovte min. prah poZadované hodnoty pro
St1 nastavenim C21=10. NiZe uvedeny diagram ukazuje jak se mé&ni St1.

A
St1

St2=28 34 NTC2(°C)

| |-
| l -
c21=10 | !
|

13

Obr. 22
C19=3 - ZIMNI ODCHYLKA
St se bude lisit, kdyZ teplota, naméfend NTC2 je niZ§i nez St2.
Kdyz je NTC2 niz$i nez St2, tak aktudlni St1=St1+(NTC2-St2)*C4;
kdyz je NTC2 vyssi neZ St2, aktudlni St1 = Stl.

Diilezité: zimni odchylka mtZe zvysit nebo sniZit Stl v zavislosti na hodnoté, pridélené C4 (pozitivni
nebo negativni). (NiZe uvedeny diagram ukazuje, jak pracuje zimni odchylka).

zima

Set point pozadovand hodnota

C4=-2

St1

NTC2 (°C) Obr. 23
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Piiklad ¢. 4:

Abychom optimalizovali vykon doméciho boileru, predpoklddejme provozni teplotu 70°C (St1)

s venkovni teplotou nad 15°C. KdyZ venkovni teplota klesne, musi teplota boileru stoupnout
proporciondlnim zplsobem az na max. 85°C v reakci na venkovni teplotu rovnajici se nebo pod 0°C.

ReSeni: PouZijte infraderveny ovlada¢ a umistéte hlavni &idlo NTC1 na vodni okruh. Nastavte reZim 2
(vytapéni), pozadovand hodnota St1=70 a diference P1=4. PouZzijte druhé ¢idlo (NTC2) k umisténi ven
a nastavte zimni odchylku (C19=3) a St2=15. Co se tyCe opravnéni, piedpokladejte zménu NTC2

- 15°C (z +15°C do 0°C). Proto tedy C4=1. Nakonec nastavte max. St limit: C22=85. NiZe uvedeny
diagram ukazuje, jak se méni Stl1, kdyz klesd venkovni teplota, métend NTC2.

Obr. 24

C19=4 - TRVALA ODCHYLKA

Odchylka Stl1 se provadi, kdyz se teplota, naméfend NTC2 odchyluje od St2. Kdyz C19=4, mizZete
vyuzit vyhod P2, coZ Vam umoZni vytvoftit neutrdlni zénu okolo St2, ve které odchylka nevznikne (to
je, kdyz NTC2 detekuje hodnoty, pohybujici se mezi St2-P2 a St2+P2). Proti se St2 nebude ménit.
Kdyz NTC2 stoupne nad (ST2+P2), pak: aktudlni St1=St1+[NTC2-(St2-P2)]*C4

KdyZ se NTC2 pohybuje v rozsahu mezi (St2-P2) a St2+P2), pak: aktudlni St1=Stl

Kdyz NTC2 klesne pod (St2-P2), pak: aktudlni St1=St1+ [NTC2-(St2-P2)]*C4

Diilezité: Cinnost odchylky, ziskana kdyz C19=4, vyplyva z kombinace letni a zimni odchylky. NiZe
uvedeny diagram ukazuje piiklad trvalé odchylky, kde C4 je ptidélena pozitivni i negativni hodnota.
Kdyz je C4 pozitivni, Stl stoupd, kdyZ NTC2>St2 a klesa, kdyzZ NTC2<St2. Obracené, kdyzZ je C4
negativni, Stlklesd, kdyZ NTC>St2 a stoupd, kdyz NTC2<St2

Obr. 24/a
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C21 - spodni prah St1

Popis: C21 urcuje minimalni hodnotu St1, ktera se miZe nastavit. KdyZ je v provozu odchylka,
oznacuje to minimalni provozni hodnotu St1, modifikovanou odchylkou (viz popis C19).

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptfidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovladani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze vSechny modely

rezimy vSechny reZimy

ostatni parametry -

Provozni rozsah: mezi —99 (min.) a C22 (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: NTC-50, proud -10, napéti -60, The J/K -99

C22 - horni prah St1

Popis: C22 urcuje maximdlni hodnotu Stl, kterd se miZe nastavit. KdyZ je v provozu odchylka, C22
oznacuje maximalni provozni hodnotu St1, modifikovanou odchylkou (viz popis C19).

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptfidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50= 0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze vSechny modely

rezimy vSechny rezimy

ostatni parametry -

Provozni rozsah: mezi C21 (min.) a 999 (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: NTC 90, proud/napéti 110, PT100 600, ThcJ/K 999

C23 — spodni prah St2
Popis: C23 urcuje minimalni hodnotu St2, kterd se miiZe nastavit.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptfidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

dalkové ovladani kdyz C50= 4: stisknéte ENABLE , tlacitka @ a E ;
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze vSechny modely

reZimy C0=6,7,8,9 a zvlastni rezim provozu (C33=1)

ostatni parametry C19=2,3,4aC0=1nebo 2

Provozni rozsah: mezi —99 (min.) do C24 (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: NTC verze -50, proud -10, napéti -60, Tc J/K -99
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C24 - horni prah St2
Popis: C24 urcuje maximdlni hodnotu St2, kterd se miiZe nastavit.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptfidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

dalkové ovladani kdyz C50= 4: stisknéte ENABLE , tlacitka @ a E ;
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze v§echny modely

reZimy C0=6,7,8,9 a zvlastni rezim provozu (C33=1)

ostatni parametry C19=2,3,4aC0=1nebo 2

Provozni rozsah: od C23 (min.) do 999 (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: NTC=90, proud/napéti=110, PT100=600, thcJ/K=999

P25 - pozadovana hodnota alarmu nizké teploty

Popis: P25 je absolutni hodnota, kterd zptisobuje, Ze ovladac reaguje na stav nizké teploty. Hodnota
pridélend P25 se stdle srovnava s odeCty, detekované ¢idlem. Alarm nizké teploty (Er5) se detekuje
jen, kdyz se hodnota teploty dostane pod hodnotu P25 na ¢asovy interval, del$i neZ interval, vybrany
P28. KdyZ modifikujete poZadovanou hodnotu, nezapomeiite zkontrolovat limity alarmu. Vztazné
pozadované hodnoty alarmu: k aktivaci fizeni alarmu se vztaZznymi poZadovanymi hodnotami pouZijte
parametr P27.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG na 5 sek;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi
déalkové ovladani kdyz C50= 0, 1 nebo 4: ptimy ptistup stisknutim ENABLE a vyhrazenych

tlacitek na dalkovém ovladani;
kdyz C50= 2, 3: miZete jen zobrazit parametr

Platnost:

verze kazdy model

rezimy kazda hodnota CO

ostatni parametry -

Provozni rozsah: od —99 (min.) do P26 (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: NTC-50, proud -10, napéti -60, Tc J/K -99

P26 - poZzadovana hodnota alarmu vysoké teploty

Popis: podobné jako u P25, je P26 absolutni hodnota, kterd zptisobuje, Ze ovladac reaguje na stav
vysoké teploty. Hodnota ptidélend P26 se stdle srovndva s odecty, detekované ¢idlem (tuto hodnotu
muZete odecist na displeji). Jakmile ¢idlo naméfi hodnotu vyssi nez P26 na ¢asovy interval, delsi nez
interval, nastaveny pomoci P28, ovlada¢ vytvoii alarm vysoké teploty (Er4). KdyZ je P26 absolutni
hodnota, zkontrolujte jeji hodnotu, aby se vyloucil stav alarmti ,,vysoké* teploty béhem normalniho
provozu. Vztazné pozadované hodnoty alarmu: k aktivaci fizeni alarmu se vztaznymi poZadovanymi

hodnotami pouZijte parametr P27.
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Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrZzte PRG na 5 sek;
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi
déalkové ovladani kdyz C50= 0, 1 nebo 4: ptimy ptistup stisknutim ENABLE a vyhrazenych

tlacitek na dalkovém ovladant;
kdyz C50= 2, 3: miZete jen zobrazit parametr

Platnost:

verze kazdy model

rezimy kazda hodnota CO

ostatni parametry -

Provozni rozsah: od P25 (min.) do 999 (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: NTC=90, proud/napéti=110, Pt100=600, Tc J/K=999

P27 - diference alarmu: reset

Popis: Alarmy nizké i vysoké teploty (Er5 a Er4) se resetuji automaticky. P27 urcuje rozsah hystereze,
to je limitni body, které urcuji aktivaci alarmu a jeho deaktivaci. V niZe uvedeném diagramu oznacuji
body A a B hodnoty, které resetuji alarmy vysoké a nizké teploty. Je vSak vZdy mozné resetovat
alarmy nizké/vysoké teploty ru¢né, jednoduchym stisknutim PRG/Mute. Kdyz dite P27 pomérné
vysokou hodnotu (v poméru k pozadované hodnot¢ a k rozsahu odchylky, ovladané urcitou aplikaci),
budete muset resetovat vysoké/nizké alarmy ru¢né. Tato vlastnost se ukazuje jako zvIasté uZite¢na

v téch aplikacich, ve kterych se preferuje resetovat kazdy stav alarmu ru¢né.

Dulezité: Kdyz stisknéte PRG/Mute, kdyZ hodnota teploty prekrocila své limity, miZe byt bzu¢ak
hned umléen. Misto toho zdstane zobrazeny kod alarmu a vystup sepnut, dokud se hodnota teploty
nevrati do nastaveného rozsahu.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG na 5 sek;
kdyz C50= 0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi
ddlkové ovladani kdyZ C50= 0, 1 nebo 4: piimy p¥istup stisknutim ENABLE , [A] a [V];

vyhrazenych tla¢itek na ddlkovém ovladéni;
kdyz C50= 2, 3: parametr miZe byt jen zobrazen

Platnost:

verze kazdy model

rezimy kazda hodnota CO

ostatni parametry -

Provozni rozsah: od 0.1 (min.) do 99.9(max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: 2.0

Er5 ON P27 P27 Er4 ON
- A
reset reset reset
manuale automatico manuale
manual automatic. manual
reset reset ! reset Misura / Sensor
OFF
P25 A B P26
Obr. 25
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Nové verze

Relativni alarm:

Ovladace, které maji vyrobni ¢islo nad 100,000 Vam umoZiiuji nastavit relativni vysokou/nizkou
poZzadovanou hodnotu alarmu pomoci P27:

P27 negativni = relativni prahové hodnota alarmu

P27 pozitivni = absolutni prahovéd hodnota alarmu

Cinnost diference odpovidd absolutni hodnoté vybrané hodnoty v obou piipadech. KdyZ nastavujete

prahové hodnoty relativniho alarmu, nezapomeiite vénovat pozornost hodnotdm, které jste dali P25 a

P26: negativni znaménko zpisobi, Ze se alarm objevi u hodnot nizZsich neZ pozadovand hodnota

(,,spodni* prahova hodnota teploty, P25); pozitivni znaménko vytvafi stav alarmu u hodnot vyssich

neZ pozadovand hodnota (,,horni* prahova hodnota teploty, P26).

e Znaménko P27 (+ nebo -) nezméni typ resetu alarmu: automaticky reset, kdyz je P27 ddna mala
absolutni hodnota; ru¢ni reset, kdyz je P27 ddna velkd absolutni hodnota.

e P27 nesmi byt O;

e Kdyz C0=6, 7, 8, pozadované hodnoty alarmu odkazuji na Stl, kdyz je digitdlni vstup otevieny;
odkazuji na St2, kdyz je digitdlni vstup zavieny.

Priklad ¢. 5: Alarm absolutni nizké teploty
Ptfedpoklddejme, Ze VA4S IR ovladac¢ ma fidit chlazeny skladovaci prostor s teplotou 10°C. Alarm nizké
teploty byl nastaven na 3°C. Stav alarmu se objevi, kdyz teplota klesne na 5°C. Kratce: P25=3, P27=2.

Er5 ON
A P27=2
Er5 OFF
>
P25=3 5 °C
Obr. 26
Priklad ¢. 6: Alarm relativni nizké teploty
Stejny vysledek miiZe byt dosazen nastavenim relativniho prahu alarmu:
Pozadovana hodnota = 10°C, P25=-7, P27=-2.
A
Er5 ON
T P27= -2
Er5 OFF >
3 5 °C
. -
P25= -7
set=10
Obr. 27

Dilezité: Jak jste si v§imli, dva vyse uvedené ptiklady ptinaseji stejny vysledek. V prvnim ptikladu je
ale vybrany prah alarmu kompletné nezdvisly na hodnoté&, pfidélené poZadované hodnoté&, zatimco ve
druhém piipadé prah alarmu na ni pln€ z4visi a méni se, jak se méni poZadovand hodnota.
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P28 - ¢asova prodleva pred aktivaci alarmu

Popis: P28 oznacuje minimdlni Casovy interval pfed spusténim alarmu vysoké teploty (ErS), alarmu
nizké teploty (Er4) nebo alarmu digitdlniho vstupu (Er3) (viz parametry P25, P26, C29, C30). Pred
vytvorenim stavu alarmu musi teplota naméiend hlavnim ¢idlem (NTC1) zistat pod spodnim prahem
teploty (P25) nebo nad hornim prahem teploty (P26) po dobu delsi, neZ je vybrany ¢asovy interval
pomoci P28.

V piipadé¢ alarmu digitalniho vstupu (C29, C30=3), musi zlstat kontakt otevieny na ¢asovy interval
delsi nez P28. KdyZ jsou shora zvedené prahy piekroeny po uplynuti doby P28, okamZité se vytvoii
relativni alarm. KdyZ se teplota vrati do svého norméalniho rozsahu, Zidny alarm nevznikne.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG+SEL na 5 sek.
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

dalkové ovladani kdyz C50= 4: piimy pfistup stisknutim vyhrazeného tlacitka (viz kap. 15)
kdyz C50= 2, 3: parametr mtzZe byt jen zobrazen.

Platnost:

verze kazdy model

reZimy kazd4 hodnota CO

ostatni parametry -

Provozni rozsah: Od 0 (min.) do 120 minut (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: 60 minut

Diilezité: vzdy nastavte minimalni casovy interval k prodlevé stavu alarmu tak, aby se vyloucily
fale$né alarmy v disledku ruseni signalu ¢idla a/nebo doasnymi Spatnymi podminkami (napf. teplota
se sméni v disledku otevieni dveti ledni¢ky).

C29 - digitalni vstup ¢. 1

Popis: Digitdlni vstup €. 1 se miZe pouZit k vykondvani riznych funkci, v zavislosti na hodnoté,
pridélené C29. Kdyz se digitdlni vstup pouzije jako alarmovy vstup (C29=1,2,3),tak v piipad¢
alarmového stavu se jisty pocet vystupt sepne v zdvislosti na vybraném reZimu provozu (viz reZim 5).
Ridici vystupy jsou uréeny pomoci C31.

C29=0 Nevyuzity vstup

C29=1 Okamzity externi alarm s automatickym resetem

Stav alarmu bude vytvoren otevienym kontaktem. KdyZz se kontakt uzavie (konec alarmového stavu),
fidici Cinnost se automaticky restartuje. Stisknéte ,,PRG/Mute* k utiSeni bzu¢dku a k zruseni kédu
alarmu Er3 zobrazeného na displeji.

C29=2 Okamzity externi alarm s ru¢nim resetem
Stav alarmu vznikne, kdyZ je kontakt otevieny. KdyZ se kontakt uzavie (konec alarmového stavu),

fidici Cinnost se opét sama nespusti, dokud nestisknete ,,PRG/Mute* (rucni reset); toto tlacitko také
utisi bzu¢édk a zrusi kéd alarmu (Er3) zobrazeného na displeji.
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C29=3 Prodlouzeny externi alarm s ru¢nim resetem (P28)

Stav alarmu bude detekovan, kdyZ kontakt digitdlniho vstupu zlstane otevieny po dobu delsi, neZ je
doba nastavend pomoci P28. Kdyz se kontakt uzavie (konec alarmového stavu), fidici ¢innost se opé&t
nespusti, dokud nestisknete ,,PRG/Mute* (rucni reset); toto tlacitko také utisi bzucdk a zrusi kéd

alarmu (Er3) zobrazeny na displeji.

C29=4 ON/OFF (zapnuto/vypnuto)

- Kdyz je digitdlni vstup uzavieny, fidici ¢innost je v chodu (ON);

Kdyz je digitalni vstup otevieny, fidici Cinnost se zastavi (OFF). Béhem stavu OFF:

e displej zobrazi tii pomlcky, které se stfidaji s hodnotou, detekovanou ¢idlem nebo s poslednim
kédem alarmu (je-li n€jaky), ktery nastal pied stavem vypnuti;

e vSechny fidici vystupy se vypnou, ale bude se brat v dvahu pfedem nastavend min. doba zapnuti
(viz C9);

e alarmové vystupy a bzucdk nebudou deaktivovdny, pokud neoznacuji alarmovy stav v okamziku,
kdyZ je ovladac prepnut do stavu vypnuti;

e béhem stavu vypnuti ovlada¢ nevytvaii Zadné alarmy s vyjimkou Er0O (alarm ¢idla);

e PRG/Mute je v ¢innosti a miiZze se pouZit k utiSeni bzuc¢dku nebo resetu alarmu Er0.

Dilezité: C29 nemuze fungovat, kdyz C0=6,7,8 (tyto rezimy provozu vlastn¢ zptisobi pouZziti
digitdlniho vstupu €. 1 ke zmén€ poZadované hodnoty a/nebo provozni logiky piistroje).

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZz C50= 1 nebo 3: ptidrZzte PRG+SEL+SEL na 5 sek., heslo 77
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze vSechny modely

rezimy C0=1,2,3,4,5,9

ostatni parametry C31

Provozni rozsah: 0 (min.) - 4 (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: 0 (digitdlni vstup €. 1 nevyuZity)
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C30 - digitalni vstup ¢. 2

Popis:

e (30 se objevi ve vSech IR32 modelech namontovanych na panel, ale nemtiZe se pouZzit, protoZe se
neobjevi na svorkovnici. C30 se proto musi nastavit na 0: jind hodnota by poskodila ovladac.

e (30 je zasadn¢ ptipojen k hodnoté, dané C29; kdyz C29=1,2.3, C30 muiZze byt ddna O nebo 4.
Obraceng, kdyz C29=4, C30 muze byt dana 0, 1, 2, 3. Kdyz C29=C30 (1,2,3,4), funkce druhého
digitalniho vstupu neni umoZnéna.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze C30=1, 2,3 a4 jen IRDR

rezZimy kazd4 hodnota CO

ostatni parametry -

Provozni rozsah: 0 (min.) - 4 (max.)

Hodnota nastavena vyrobcem: 0 (digitalni vstup €. 2 nevyuZity)

Diilezité: u modeld IRDR, C30 odkazuje na druhy digitdlni vstup. Kdyz C30=1,2,3,4, pfejima stejny
vyznam jako C29.

C31 - stav vystupt v pripadé alarmu pomoci digitalniho vstupu

Popis: C31 urcuje stav vystupi v ptipadé alarmu ,,Er3* (viz C29 a C30).

Vyberte stav OFF abyste dostali okamzité vypnuti vystupil, beroucich v tivahu pfedem nastavené doby
prodlev.

Vyberte stav ON k respektovani ,,doby prodlevy mezi dvéma sepnutimi dvou rtuznych vystupa“ (viz
C6).

Kdyz se objevi stav alarmu ,,Er3“, regulace bude automaticky pokracovat jen kdyz mate pfedem
vybranou takovou moznost (C29, C30=1). Alarmovy vystup se bude rovnéz resetovat (C0=5). Hlasen{
alarmu na displeji (Er3) a bzuc¢édk ztstanou aktivni dokud nestisknete PRG/Mute.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi
ddlkové ovladani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.
Platnost:
verze vSechny modely (IR32 nedisponuji timto parametrem kdyz C0=6,7,8)
rezimy vSechny rezimy
ostatni parametry C29 (nebo C30 pro IRDR) =1, 2, 3
Provozni rozsah: 0-3

C31=0 OFF: v8echny vystupy vypnuty

C31=1 ON: vSechny vystupy sepnuty

C31=2 OFF: jen kroky pracujici v reverznim reZimu (*¥)
C31=3 OFF: jen kroky pracujici v pfimém reZzimu (*)

(*) je pro ovladace, jejichz vyr. ¢islo je nad 100,000 (ostatni verze maji zbyvajici kroky ve stavu ON)

Hodnota nastavena vyrobcem: 0. vSechny vystupy povinng ve stavu OFF v piipad¢ Er3.
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C32 - sériova adresa

Popis: C32 Vam umoZni dit Vasemu IR ovladaci specifickou adresu, nutnou kdyZ ptipojujete piistroj
k siti, poskytujici dohled a /nebo dalkovou tdrZzbu.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze k dispozici u v§ech modelti (vybavenych sériovou deskou), s vyjimkou
modell IR32VxU a IRDRTE

reZimy kazd4 hodnota CO

ostatni parametry -

Provozni rozsah: 1-16

Hodnota nastavena vyrobcem: 1

C33 - specialni rezim provozu

Popis: dodate¢né k deviti rezimim provozu Vam C33 umoznuje zlepsit vykon Vaseho ovladace
pouzitim 16 dalsich parametrti, od C34 do C49 (viz kap. 8, strana 43.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE , tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze vSechny modely

reZimy kazd4 hodnota CO

ostatni parametry -

Provozni rozsah: 0 nebo 1 (C33=1, zvlastni reZim)

Hodnota nastavena vyrobcem: O (standardni rezim)

Dilezité: kdyz C33=0, nejsou tyto parametry piimo zobrazeny a jsou automaticky naprogramovany
pomoci 9 hlavnich rezimi. Koncovy uzivatel nemtiZe prizptisobovat sviij ovladac, ale mtize
modifikovat vS§echny ¢asto pouZivané parametry (napi. poZadovanou hodnotu a diferenci).
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C50 - provoz klavesnice a/nebo dalkového ovladani

Popis:. C50 Vam umoZni omezit a/nebo vyloucit jakékoli modifikace pozadované hodnoty i
provoznich parametrd nepovolanymi osobami. Tato bezpecnostni funkce ochranuje vas piistroj,
zv1asté, kdyz je umistén na snadno piistupném miste.

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77
kdyz C50=0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi

ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE, tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.

Platnost:

verze vSechny modely

reZimy kazd4 hodnota CO

ostatni parametry -

Provozni rozsah: od0do4

Hodnota nastavena vyrobcem: 4 (klavesnice a ddlkové ovladani funguje)

Poznamky:

e Kdyz je kldvesnice necinnd, neni Vam povoleno modifikovat pozadované hodnoty ani Zaddné
ovladaci parametry, ale je Vam povoleno zobrazit jejich hodnoty. Parametr ktery mtiZete ménit je
jen C50, ptistupny pomoci hesla 77.

e Kdyz je ddlkové ovladani necinné, miZete zobrazit vSechny parametry, neni vim povoleno
modifikovat jejich hodnoty.

Dilezité: kdyz C50=0 nebo 1, dalkové ovladani Vam umoznuje vlozit jen ,,P* parametry a dvé

pozadované hodnoty St1 a St2). KdyZ chcete pristup/modifikaci v§ech parametrii pomoci dalkového

ovladani, nastavte C50=4 (pomoci kldvesnice). Kdyz je ddlkové ovladani i kldvesnice ve stavu
vypnuto (C50=2), muzete jen vstoupit do programovaciho/modifika¢niho pole C50 napsanim ,,77* na
klavesnici. Hodnoty, odpovidajici ,,reZimu* a ,,2”* €idlu* se mohou vZdy zobrazit, nezavisle na
hodnoté¢, ptidélené C50.

C51 - dalkového ovladani (piistupovy kéd)

Popis:. C51 oznacuje kéd ovladace, ktery Vam umozni vstoupit do programovaciho pole pomoci
dalkového ovladéani. Tato funkce se ukaZe jako zvIasté uzite¢nd, kdyZ potfebujete naprogramovat vice
ovladacu, instalovanych na stejném ovladacim panelu. C51 Vam vlastn€ umozni dat kazdému
jednotlivému ovladaci specificky piistupovy kéd (od 1 do 120), ¢imz se eliminuje moZné ruSeni mezi
jednotkami, kdyZ je programujete. Jestlize C51=0 (standardni hodnota), parametry mohou byt piimo
pristupné stisknutim ,,ENABLE®. Jestlize C51=1,2,...120, stisknéte ,,ENABLE" k zobrazeni vlastniho
kédu ovladace, pak ho napiste s pouZitim tlacitek na ddlkovém ovladani, k umoznéni vstupu do pole
parametri. Jestlize mate vice neZ 9 ovladac¢u vedle sebe, dejte kazdému z nich pfistupovy kéd nad
13

Rezimy pristupu:

klavesnice kdyZ C50= 1 nebo 3: ptidrzte PRG+SEL na 5 sek., heslo 77
kdyz C50= 0, 2 a 4: parametr se jen zobrazi
ddlkové ovlddani kdyZ C50= 4: stisknéte ENABLE, tlagitka [A] a [W];
kdyz C50=0, 1, 2 a 3: parametr muze byt jen zobrazen.
Platnost:
verze v§echny modely s vyjimkou IR32VXE bez infraferveného pfijimace
reZimy kazd4 hodnota CO
ostatni parametry -
Provozni rozsah: od 0 do 120

Hodnota nastavena vyrobcem: 0
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8. Zvlastni rezim provozu

Nastaveni C33=1 Vam umoZni pouZit dalSich 16 parametrt (od C34 do C49) k naprogramovani
Vaseho IR ovladace. Kazdy vystup muze byt dan 4 parametry, jak je specifikovano niZe:

Zv1astni parametry a vystupy

OUT1 ouUT2 ouT3 OUT4
zavislost C34 C38 C42 C46
typ vystupu C35 C39 C43 C47
sepnuti vystupu C36 C40 C44 C48
diference/logika C37 C41 C45 C49

8.1 ZAVISLOST: C34, C38, C42, C46

ZAVISLOST ur¢uje specifickou funkci kazdého jednotlivého vystupu. Tento parametr spojuje vystup
se specifickou pozadovanou hodnotou (fidici vystup) nebo se specifickym alarmem (alarmovy
vystup). Zavislost odpovidd C34 pro OUT1, C38 pro OUT?2, C42 pro OUT3, C46 pro OUT4. Dolni
tabulka ukazuje hodnoty, které mohou byt dany do z4vislosti.

hodnota  typ zavislosti alarmové relé v normalnich

zavislosti provoznich podminkach

0 neni aktivni -

1 odkazuje na Stl -

2 odkazuje na St2 -

3 aktivni v piipadé vSeobecného alarmu OFF

4 aktivni v piipadé vSeobecného alarmu ON

5 aktivni v piipadé vdzného alarmu a alarmu vysoké OFF
teploty (Er4)

6 aktivni v piipadé vdzného alarmu a alarmu vysoké ON
teploty (Er4)

7 aktivni v pfipad¢ vdZného alarmu a alarmu nizké teploty ~OFF
(Erd)

8 aktivni v pfipad¢ vdZzného alarmu a alarmu nizké teploty ON
(Erd)

9 aktivni v pfipad¢ alarmu nizké teploty (Er5) OFF

10 aktivni v pfipad¢ alarmu nizké teploty (Er5) ON

11 aktivni v piipad¢ alarmu vysoké teploty (Er4) OFF

12 aktivni v piipad¢ alarmu vysoké teploty (Er4) ON

13 aktivni v pfipad¢ vdZného alarmu OFF

14 aktivni v pfipad¢ vdZného alarmu ON

15 funkce TIMER (Casového spinace) -

OFF= normalng vypnuty(bez napéti), sepne se v piipad¢é alarmového stavu
ON= normdln¢ sepnuty(pod napétim), vypne se napéti v piipadé alarmového stavu
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Dilezité:

- Kdyz ZAVISLOST=0, vystup ziistdvd nevyuZity. Je to vyrobcem nastavend hodnota u modelt v a
W, kterou nemaji nasledujici vystupy: ¢. 2, 3, 4 u V-modeli; ¢. 3 a4 u W modelt.

- Kdyz ZAVISLOST=1 a 2, fidici vystup odkazuje na St1/P1 a naopak. Ostatni vlastnosti jako TYP
VYSTUPU, SEPNUTI VYSTUPU a DIFERENCE/LOGIKA budou pomahat specifikovat funkci
vystupu.

- Kdyz ZAVISLOST=34,...,14, vystup je sdruzeny s jednim nebo vice alarmy. KdyZ se mluvi o
,.vaznych* alarmech, mysli se tim vSechny alarmy.

- Er0, Erl, Er3 — s vyjimkou alarmu vysoké teploty (Er4) a alarmu nizké teploty (Er5).

V ptipadé alarmu tdaji paméti (Er2) bude jednotka okamzité zablokovana.

- Trteti sloupec tabulky ukazuje logiku vystupu alarmu. Kdyz je ON, je relé normaln¢ sepnuto (pod
napétim), ale je vypnuto v ptipad€ alarmového stavu (vykyvy napdjeni, viZné poSkozeni ovladace,
Er2 alarm).

- Kdyz ZAVISLOST=15, vystup sdruuje cyklickou logiku (TIMER); viz dal3{ paragraf.

8.2 TIMER

Kdyz ZAVISLOST = 15, vystup je nezavisly na pozadované hodnoté, diferenci, atd. Vystup vlastng
pracuje jako casovy spinac s periodou (T cyklus)=12; Doba ON (TON) je procento nastaveného Casu
a je definovdna parametrem SEPNUTI VYSTUPU. V ptipadé nenormélniho stavu nebo kdy? je
ovladac povinn¢ ve stavu vypnuto, TIMER bude deaktivovan. Pro dalsi informace viz ,,Typ vystupu*
a ,,Sepnuti vystupu* niZe (strana 45).

8.3 TYP VYSTUPU: C35, C39, C43, C47 )
Platné jen s ovlddacimi vystupy (ZAVISLOST=1,2) nebo ¢asovym spinatem (ZAVISLOST=15).
TYP VYSTUPU odpovidd C35 pro OUT1, C39 pro OUT2, C43 pro OUT3 a C47 pro OUT4.

Ovladaci vystup miize byt bud’ ON-OFF nebo PWM:

TYP VYSTUPU =0  vystup ON-OFF

TYP VYSTUPU =1 vystup PWM (nebo Casovy spinac)

Pro dalsi informace o reZimu PWM viz ,,reZim 4“. PWM cyklus se nastavi pomoci parametru C12.

8.4 SEPNUTI VYSTUPU: C36, C40, C44, C48

Tento parametr pracuje jen s ovladacimi vystupy, to je ZAVISLOST=1,2, nebo kdyz ZAVISLOST=15
(¢asovy spina¢). SEPNUTI VYSTUPU odpovidd C36 pro OUT1, C40 pro OUT?2, C44 pro OUT3 a
C48 pro OUT4. V rezimu provozu ON/OFF uréuje ZAVISLOST=1 nebo 2 bod sepnuti vystupu,
kdeZto v logice PWM ur&uje bod, kdy bod pievezme svou maximélni hodnotu. SEPNUTI VYSTUPU
je procento pohybujici se od —100 do +100; odkazuje to na diferenci a pozadovanou hodnotu vystupu.
Kdy? se vystup vztahuje k St1 (ZAVISLOST=1), SEPNUTI VYSTUPU bude zdviset na procentu
hodnoty P1; kdyZ se vystup vztahuje k St2 (ZAVISLOST=2), SEPNUTI VYSTUPU bude zdviset na
procentu hodnoty P2. KdyZ je SEPNUTI VYSTUPU pozitivni hodnota, bod sepnuti vystupu napravo
od poZadované hodnoty; kdyZ je negativni, bude bod sepnuti vystupu nalevo od poZzadované hodnoty.
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TIMER: kdy? ZAVISLOST = 15 a typ vystupu=1, SEPNUTI VYSTUPU definuje dobu zapnutf jako
procento C12; v tomto piipadé pfijme SEPNUTI VYSTUPU jen pozitivni hodnoty (1-99).

Piiklad & 7: SEPNUTI VYSTUPU

Nize uvedeny diagram ukazuje body sepnuti vystupu ovladace se dvéma vystupy s ndsledujicim
nastavenim:

St1=10, St2=20, P1=P2=6

OUT1 (bod A): ZAVISLOST=C34=1,

SEPNUTI VYSTUPU=C36=-100;

OUT?2 (bod b): ZAVISLOST=C38=2,

SEPNUTI VYSTUPU=C40=+75.

A | : Sensor
4 10 16!
|k= P1 * P1 :>:
I I |
St1 B
Sensor
| | | >
[ [ |
14 P2 20 p2 |26
i >,
I

Obr. 28

Piiklad & 8: Casovy spinad

Casovy spinaé je dan ZAVISLOSTI=15, TYPEM VYSTUPU=1 a SEPNUTI VYSTUPU pohybujicim
se mezi 1 a 99 v cyklickém dobé¢, nastavené pomoci C12 (s). NiZe uvedeny graf ukazuje OUT1 a
OUT?2 pracujici jako TIMER vystupy s C36>C40:

OUT1 C34=15, C35=1, C36=50;

OUT?2 C38=15, C39=1, C40=25;

TON=C36xC12/100

ouUT1
TON=C40xC12/100

OouUT2

Time cycle

C12
TIMER
doba cyklu Obr. 29
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8.5 DIFERENCE/LOGIKA: C37, C41, C45, C49

Tento parametr pracuje jen s ovladacimi vystupy, to je ZAVISLOST=1 nebo 2. DIFERENCE/
LOGIKA odpovida C37 pro OUT1, C41 pro OUT?2, C45 pro OUT3 a C49 pro OUT4. DIFERENCE/
LOGIKA urcuje hysterezi vystupu, to je v logice ON/OFF bod vypnuti vystupu a v PWM logice
minimalni hodnota vystupu (doba ON=0): DIFERENCE/ LOGIKA, jakoz i SEPNUTI VYSTUPU
oznacuje proporciondlni zénu ovladani. Diference/logika je procento pohybujici se od —100 do +100
provozniho rozdilu a je p¥ipojeno k bodu SEPNUTI VYSTUPU (SEPNUTI VYSTUPU je pfipojeni
k poZadované hodnoté). Jeho hodnota odpovidé redlné hodnoté (v procentech) ptislusné diference
vystupu.

Takze:

- Kdyz se vystup vztahuje k St1 (ZAVISLOST =1), DIFERENCE/ LOGIKA zivisi na P1; kdyZ se
vystup vztahuje k St2 (ZAVISLOST St2),

- DIFERENCE/ LOGIKA z4avisi na P2. KdyzZ je diference/logika ddna pozitivni hodnotou, je bod
vypnuti vystupu vy$3i nez bod aktivace (REVERZNI logika). Naopak, kdy? diference/logika je

cvv s

negativni hodnota, bod vypnuti vystupu je niZ$i nez bod aktivace (pfima logika).

DiileZité: pokud jde o SEPNUTI VYSTUPU , DIFERENCI/LOGIKU je Vam umoZnéno definovat
provozni logiku (pfimou nebo reverzni) pfidélenim procentudlni hodnoty tomuto parametru. To zajisti
snadnou a pfimou modifikaci bodt sepnuti/vypnuti vystupu jednoduchym modifikovanim pozadované
hodnoty a/nebo diference.

Piiklad ¢. 9:

NiZe uvedeny graf kompletuje piiklad ¢. 7 nahote s pfiddnim bodd odejmuti napéti ,,A*“ a ,,B*“: prvni
vystup pracuje v reverznim reZimu s diferenci=P1. Druhy vystup pracuje s pfimém reZimu s diferenci
P2.

L__C37=+100
|, C36=-100 |
F 3
ouT1
A A Sensor
C40=+75
| "
4 :10 | G41=-50,
< P!
I P1 I 3
st1 : OUT2‘
:B'w B Sensor
—— >
121,56 24,5,
g pl
20, P2 l2

St2

Obr 30

46

Cod. CZ030220160 —rel. 2.1 —27.05.05



Provozni parametry:

St1=10, St2=20, P1=P2=6

OUT1: ZAVISLOST=C34=1, SEPNUTI VYSTUPU =C36=-100 (A);
DIFERENCE/LOGIKA=C37=+100 (A")

OUT2: ZAVISLOST=C38=2, SEPNUTI VYSTUPU =C40=-+95 (b); DIFERENCE/LOGIKA=C41=-
50 (B")

Analyzujme, co se stalo obracenim hodnot DIFERENCE/LOGIKA dvou vystupt, to je C37=-50 a
C41=+100. A" a B” jsou dva nové body vypnuti vystupu.

C37=-50 C36=-100
T

| | i ON
I
outt | |
A" A I'st1 Sensor
' >
1 :4 P1 :10 16
e _ ~
ON | | Io:4o_+75 C41=+100
: 4+ 0UT2
St2 | B B"“. Sensor
' >
I 24,5, 305
[ [
20 ; P2 26
| |
Obr. 31
8.6 Dalsi informace o specialnim reZimu provozu

1 — Neutralni zéna P3:
V rezimech 3, 4, 5 existuje neutrdlni zéna, jejiz rozsah zavisi na hodnoté, dané P3. V neutrdlni zéné
neexistuji body sepnuti/vypnuti vystupu. V piipadé bodu sepnuti/vypnuti vystupu za rozsahem

pozadované hodnoty vyvine ovlada¢ automaticky korek¢ni ¢innost, zvysujici hysterezi vystupu
dvakrat P3, jak je vidét na niZze uvedeném grafu:

o on b b

St1 St1

|
I
I-q—b-
I

I P1

P3  P3

P1

Obr. 32
- V ptipadé PWM (nebo analogovych) vystupt, piekryvajicich pozadovanou hodnotu a neutralni
z6nu, bude provozni logika nésledujici (v neutrdlni z6né€ vystup udrZuje bod sepnuti vystupu
nezménény):
%ON 4

Obr. 33
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2 - V rezimech 3, 4, 5, kdyz C33=1, fidici ¢innost se modifikuje jak je vidét v ddle uvedeném grafu
(obr. 34) u modelu Z.

Modely 3, 4, 5 ur&uji zdvislost=St1 pro reverzni vystupy a ZAVISLOST=St2 pro piimé vystupy tak,
aby vznikly rizné diference. St1 vZdy odpovida St2 s vyjimkou kdyZz C33=1. V tomto ptipadé St2
milZe byt zobrazeno a musi byt nastaveno uzivatelem.

A
ON OUT2  OUTY St1

PRy § (R). s

P Dift.(P1) | (P3) |

A

St2
ouT3 out4 ON

¢y § (o) |

<:(P3):>k.' Diff.(P2) o)

>

Obr. 34

3 - V rezimu 6, kdyz je digitdlni kontakt otevieny, budou vystupy zdviset na St1 a budou fungovat
v piimé logice (SEPNUTI VYSTUPU pozitivni a DIFERENCE/LOGIKA negativni). Uzavieni
kontaktu zplsobuje, Ze vystupy zdviseji na St2 a P2; provozni logika bude reverzni, protoZe se
zménilo znaménko SEPNUTI VYSTUPU a DIFERENCE/LOGIKY.
Kdyz C33=1
- miZete naprogramovat piimé a reverzni vystupy pomoci SEPNUTI VYSTUPU a DIFERENCE /
LOGIKY, kdy? je kontakt OTEVRENY. Logika se zméni, kdy? se kontaktu uzavie. V tomto
piipadé nezapomeiite, Ze:
- jestlize ZAVISLOST =2, vztahujici se vystup bude vZdy ptipojen na St2/P2 (ZAVISLOST se
nezméni, kdyz se zméni stav digitdlniho vstupu).
Provozni logika bude pokraGovat ve zméné z pfimé na reverzni, protoze znaménko SEPNUTI
VYSTUPU a DIFERENCE jsou trvale obracena.
V niZe uvedeném grafu alarmové vystupy (zdvislost =3,4,...,14) nezdvisi na digitdlnim vstupu.

ZAVISLOST =1 ZAVISLOST =2
f k F 3 1\
D R D R
L} A J  J A ]
St1 St2 St2 St2
—"o—"{] —o~ o—{] I—G:E
DIG1 DIG1 DIG1 DIG1
— —
Obr. 35
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4 — Rezimy 7 a 8: kdy? vystupy maji ZAVISLOST=2, ménici se stav digitdlniho vstupu nebude mit
Zadny vliv na pozadovanou hodnotu (St2) ani na provozni logiku. Alarmové vystupy (ZAVISLOST=
3, 4, ...14) nezdviseji na digitdlnim vstupu.

5 — Rezimy 1 a 2 s funkci DIFERENCE (C19=1)

Pfi funkci diference St1 bude porovndvat s ,,NTC1-NTC2* misto NTC1. Ve zvlaStnim reZimu provozu
(C33=1), jestlize ZAVISLOST=2, funkce diference bude opusténa a vystupy budou zdviset na St2 a
P2, které pracuji v souladu s hodnotou NTC1. KdyzZ je ZAVISLOST= 3, 4, ...14, dostanete alarmovy
vystup: alarmy vysoké (Er4) a nizké teploty (Er5) budou odkazovat na hlavni ¢idlo NTC1.

6 — Rezimy 1 a 2 s funkci ODCHYLKY (C19=2, 3, 4)

Podobné jako v prede$lém piipadé, kdyz C33=1 a ZAVISLOST=2, budou vystupy odkazovat na
St2/P2;fidici ¢innost bude zaloZena na NTC1 bez odchylky, vztahujici se k NTC2. KdyZ je
ZAVISLOST= 3,4, ...14, bude hodnota alarmového vystupu zdviset na hlavnim ¢idle NTCI1.

Displej: kdyz C33=1, ovlada¢ bude vZdy zobrazovat St2, P2 a P3.

Rotace: kdyz C33=1, neexistuje rotace (jen u verzi, majici vyrobni ¢islo < 100,000).

Dilezité:
Ve verzich, majici vyrobni ¢islo nad 100,000 bude rotace udrZovana (viz C11 na strana 23).
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8.7 Pokyny k vybrani spravného rezimu

C33 Vam umozni ptizpisobit provozni rezim jednoduchym modifikovanim nékterych vyrobcem
nastavenych parametrii nebo jednoho z deviti provoznich reZimt. Nova provozni logika ma specifické
vlastnosti, které mohou byt shrnuty niasledovné:

- Rezimy 1, 2, 9: jsou ekvivalentni. Neberou v ivahu ani neutrdlni zénu P3, ani pfepnuti pomoci
digitalniho vstupu.

- Rezimy 3, 4, 5: jsou ekvivalentni. Pracuji s diferenci neutrdlni zény P3. Neptepinaji pomoci
digitalniho vstupu.

- Rezim 6: diference P3 neni brdna v dvahu. U fidicich vystupt se ZAVISLQSszl digitalni vstup
prepind St2 s obracenou logikou (vystup bude zdviset na St2, SEPNUTI VYSTUPU a DIFERENCI /
LOGICE zméni svd znaménka tim, Ze zméni provozni logiku z ptimé/reverzni a obraceng).

S vystupy, které maji ZAVISLOST=2, je piepindni udrzovino (uzavieni digitalniho kontaktu
udrzuje ZAVISLOST =2 (St2), ale obréti logiku zménou znamének SEPNUTI VYSTUPU a
DIFEREN-CE / LOGIKY.

- Rezimy 7, 8: jsou ekvivalentni P3 neni platny. Digitalni vstup pracuje vylu¢né na fidicich vystupech
se ZAVISLOSTI=1 zménou z St1/P1 na St2/P2. Ridici &innost ziistane tak, jak je (SEPNUTI
VYSTUPU a DIFERENCE/LOGIKA nezméni svéd znaminka). Digitalni vstup neovlivni dalsi fidici
a alarmové vystupy (ZAVISLOST=2).

Dilezité: ekvivalentni reZimy produkuji ekvivalentni funkce (provozni logika). To, pro¢ preferujete
jeden reZim misto jiného jsou spoustéci hodnoty k modifikovani.

Pied nastavenim zvlastniho rezimu provozu C33=1 vyberte pozadovany reZim provozu, ktery
chcete pouzit misto vyrobcem nastaveného (C33=1). Stisknéte PRG k uloZeni modifikace
parametru C0.

KdyZ mate nastaveny C33=1, modifikovani CO nepovoli Zddnou modifikaci zvlaStnich parametra.
KdyZ byste potfebovali modifikovat rezim po nastaveni C33=1, musite resetovat C33 na 0, stisknout
PRG pro potvrzeni, vybrat novy rezim a stisknout PRG znovu k potvrzeni nové hodnoty. Navrat ke
zvlastnimu reZimu provozu nastavenim C33=1.

Nezapomeiite, Ze kdyz zménite C33 z 1 na 0, vSechny modifikace, tykajici se ,,zvlastnich parametrt‘
budou ztraceny. Zvlastnim parametrdm budou automaticky dany hodnoty, jak je uréeno pomoci CO.
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8.8 Nékteré priklady ,,zvlastniho rezimu provozu‘

Priklad ¢. 10

Nastaveni hystereze okolo pozadované hodnoty (St1) v centrdlni poloze v chladicim systému.

ReSeni: nastavte rezim 1 a modifikujte parametr SEPNUTI VYSTUPU. Kdy# vyrobcem nastavend
hodnota CO je 2, je nutné nastavit CO=1. Opustte programovaci pole stisknutim PRG, pak vloZte zno-
vu (heslo 77) a modifikujte parametry nasledovné: C33=1 (zvlastni reZim provozu), ZAVISLOST=34

a TYP VYSTUPU=35.

Bod sepnuti vystupu (SEPNUTI VYSTUPU =36) se musi sniZit z +100 na +50; bod vypnuti
vystupu (DIFERENCE/LOGIKA=C37) zlstane nezménén (-100). NiZe uvedeny graf ukazuje jak

ovladac pracuje.

Differenziale/Logica
Differential/Logic=-100

Inserzione
Energization=+50 |

—t ON
: L[lserzi'one.
| nergization
OFF | \ 4 | | >
| |
P i P1 g
St1

Piiklad ¢. 11:

Obr. 36

Systém ovladani a regulace vybaveny s dvéma kompresory ruzné kapacity. Specificky, prvni
kompresor je dvojndsobné velikosti druhého. Déle, nejvykonnéj$i kompresor musi byt vZdy uveden
v ¢innost jako prvni a jeho diference musi byt dvojndsobkem rozsahu druhé diference.

ReSeni: spoustéci rezimu miZe byt 1, 2, 9 (nastaveni vyrobcem C0=2).
KdyZz C0=2, napiste heslo 77 a nastavte C33=1. o
Za ptredpokladu, Ze pouZivite ovladac se dvéma vystupy, modifikujte SEPNUTI VYSTUPU a

DIFERENCI/LOGIKU nasledovné:

ouUT1
ZAVISLOST=34 nezménén4 (1)
TYP VYSTUPU=C35 nezménén (0)
SEPNUTI VYSTUPU=C36+66
DIFERENCE/LOGIKA=C41-66

ouT2
ZAVISLOST=38 nezménénd (1)
TYP VYSTUPU=C39 nezménén (0)
SEPNUTI VYSTUPU=C40+100
DIFERENCE/LOGIKA=C41-34

OFF L ;

OouT1

ouT2

[
I

St1
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Piiklad ¢. 12:

Chcete sniZit vstupni teplotu vody o 5°C v aplikaci, podobné té, kterd byla zobrazena v ptikladu 1B na
stran€ 30 (parametr C19). T2 musi byt o 5°C niZsi nez T1. Hlavni ¢idlo na vystupu vody (T2=NTCl1).
Dalsi specifikace k dopInént:

e teplota vystupu (T2) musi zistat nad 8°C;

e kdyz T2 zustane pod 6°C déle nez 1 minutu, musi se vytvorit alarm nizké teploty.

piima | A
. LOGICA DIRECT/ | ON
logika DIRECTLOGIC 1 P1=2
X
chladi¢ IN=T1=NTC2, | CHILLER [QuT=T2=NTC1, 1|2
OFF¥Y >
-5 -3 0|T2-T1 (°c)

Obr. 38

OUT4) a jeden k ddlkovému pfipojeni indikace alarmu (OUT1). OUT?2 se pouZzije ke zbaveni
napéti vystuptt OUT3 a OUT4, kdyz T2<8°C. Abyste to ud¢lali, zapojte OUT2 do série s OUT3 a
OUT4 tak, Ze OUT?2 bude uveden pod napéti jen kdyZ ONT1 (T1) detekujte hodnoty nad 8°C. Viz
niZe uvedeny graf:

IF]

ouT2

ouT1

Obr. 38
Hlavni parametry k nastaveni jsou:

pozadovand hodnota St1=5

reZim C0=1
celkova diference pro oba vystupy P1=2

funkce DIFERENCE C19=1

alarm nizké teploty pii 6°C P25=6
prodleva jedna minuta P28=1 (min.)

Diferenci alarmu (P27) bude ddna mal4 hodnota, kdyZ chcete, aby se alarm resetoval automaticky,
velkd hodnota, kdyZ chcete resetovat alarm rucné.

Po modifikovani obou parametri je potvrd’te a vystupte z programovaciho pole stisknutim PRG. Pak
nastavte specidlni rezim (C33=1) a modifikujte zvI4stni parametry nasledovné:
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OUT1: naprogramujte ho jako aktivni alarmovy vystup k pouZziti v piipad¢ alarmu nizké teploty;
v tomto pifipad€ modifikujte zavislost (ZAVISLOST=34) od 1 do 9 (nebo 10, kdyZ chcete normaln¢
oteviené relé). Nemusite modifikovat C35 C36, C37.

OUT2: abyste zpisobili neti¢innost funkce DIFERENCE, zméiite ZAVISLOST z 1 na 2:
ZAVISLOST =C38=2. Ovlada¢ bude vykondvat piimou logiku a bude zahrnovat celou hodnotu P2:
Proto tedy se ze starého SEPNUTI VYSTUPU =C40 stane C40=100 a staré DIFERENCE
/LOGIKY=C41 se stane C41=-100. Nastavte St2=8. P2 indikujte minimdlni odchylku, nutnou

k opétnému spusténi jednotky, po stavu nizké teploty (tj. P2=4).

OUT3 a OUT4: kdyz se pouZzije ovladac se 4 vystupy, nastaveni rezimu 1 znamend dat kazdému
vystupu hysterezi, odpovidajici 25% diference P1. V pfikladu, ukdzaném niZe, existuji 2 aktudlni
vystupy (OUT3 a OUT4), takze hystereze kazdého vystupu musi odpovidat 50% P1. Je to proto nutné
ke zmén& SEPNUTI VYSTUPU a DIFERENCE/LOGIKY, odkazujici na indikovany vystup, tak aby
spliloval poZadavky nové aplikace.

Kratce:

OuUT3: o
SEPNUTI VYSTUPU=C44 se zméni z 75 na 50
DIFERENCE/LOGIKA=C45 se zméni z —25 na -50.

OoUT4: o
SEPNUTI VYSTUPU=C48 zustane 100
DIFERENCE/LOGIKA=C49 se zméni z —25 na -50.

Dole uvedeny graf ukazuje novou logiku ovladani:

ON ON
F 3
IOA‘,{,EI l OUT2
! — >
< > NTC1=T2
' p27 ! P2 '
P25=6  St2=8 12
ON
F 3
oFf 4 OuT3 || ouTs T
>
< >  NTC1-NTC2
St1L-5 P1=2 !

Obr. 40
Priklad ¢. 13
Ovladani a regulace 3 jednotek hotdku boileru tak, aby to pfivedlo teplotu vody k St1. Potiebujete
jeden alarmovy vystup, ktery bude uveden pod napéti v ptipade, Ze teplota vody stoupne nad ,,horni*
prahovou hodnotu teploty nebo v piipad¢ zablokovani systému.

ReSeni: pouZijte digitdlni vstup (beznap&tovy kontakt) k regulaci signdl ,,blokovéni systému®. Pak
konfigurujte druhy vystup jako alarmovy vystup (ZAVISLOST=5 nebo 6).

Pokud jde o reZim, neni potfebé ménit standardni nastavent, které je CO=2.
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Kratce:

Startovaci rezim: C0=2

Digitélni vstup €. 1: fizeni alarmu s vypnutim odejmutim napéti vystupu a s uvedenim vystupu pod
napéti;

C29=2: okamzity alarm, rucni reset;

C31=0: v ptipadé nenormdlniho stavu budou vSechny vystupy zbaveny napéti;

OUT1:
vystup ON/OFF k ovlddani prvni hotfdkové jednotky

SEPNUTI VYSTUPU=C36=-33, DIFERENCE/LOGIKA=C37=33(zdvislost a typ vystupu ziistivaji
nezménény)

OUT2:
vystup ON/OFF k ovladani druhé hotdkové jednotky

SEPNUTI VYSTUPU=C40=-66, DIFERENCE/LOGIKA=C41=33(zdvislost a typ vystupu ziistavaji
nezménény)

OUT3:
vystup ON/OFF k ovladani tfeti hofdkové jednotky

SEPNUTI VYSTUPU=C44=-100, DIFERENCE/LOGIKA=C45=34(z4vislost a typ vystupu zistdvaji
nezménény)

ouT4:

vystup ON/OFF pro alarm vysoké teploty a externi zablokovani systému.

SEPNUTI VYSTUPU=C46=5 (nebo 6 kdyz preferujete relé, normaln& sepnuto);
P26=nastavuje pozadovanou troveil vysoké teploty (napt. 90°C);

P27=diference alarmu (P27 musi byt pozitivni hodnota);

P28=Casova prodleva (je-li n¢jakd) pred aktivaci alarmu teploty/zablokovéani systému.

Dole uvedeny graf ukazuje novou logiku ovladani:

ON OUT Alarm
IOUT3 IOUT2 IOUT1 l l ouT4 I
‘ P1 i P27
< > OFF lq—=pl
St1 P26

Obr. 41
Piiklad ¢. 14
Ovladani a regulace chlazeného skladovaciho prostoru pomoci kompresoru (chladici funkce) a
elektrického ohiivace (vytapeci funkce). Ovladac bude vyvijet korek¢ni akci v reakci na odchylku od
poZzadovanych podminek, podle nastavenych hodnot, to je neutrdlni z6na=3°C a poZadovand hodnota
=5°C. Ohtivac funguje v PWM logicky tak, aby obdrZel proporciondlni provozni logiku.

ReSeni: spoustéci rezim: C0=3: potvrd’te modifikaci opusténim programovaciho pole pomoci PRG,
pak vlozte znovu (heslo 77) a nastavte C33=1; St1=5°C, P3=1.5°C, P1 a P2 predstavuji provozni

diferenci ohtivace a kompresoru a naopak.

OUT1: Ovladani ohiivace, PWM logika; TYP VYSTUPU:C35=1, funkce PWM (ZAVISLOST,
SEPNUTI VYSTUPU a DIFERENCE/LOGIKA zlistanou nezménény).

OUT?2: vystup ON/OFF k ovladani kompresoru (nezménéno)
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Poznamka: kdyZ pracujete v rezimu 3, nastaveni C33=1 naznacuje, Ze prvni vystup se bude piimo
vztahovat k Stl (a P1), zatimco vystup 2 se bude vztahovat k St2 (a P2), jejichZ hodnota se mtize
piimo vybrat.

NiZe uvedeny graf ilustruje novou provozni logiku.

A A
| %ON ON :
OUT1, . ouUT2
| ' v
T T Ll | Ll
' P{ 1 P3 ‘b3 ot
st1 St2 Obr. 42

Prosim uvédomte si, Ze:

1 — stejna logika regulace muZe byt dosazena spusténim z rezimu 4 a modifikovanim TYPU
VYSTUPU ve vztahu k OUT?2 nésledovné: TYP VYSTUPU=C39=0, (nastaveni 0 misto 1 zplisobi
funkci v ON/OFF misto v logice PWM).

2 — kdyZ chcete udrzovat jen jednu pozadovanou hodnotu, musi se dva vystupy vztahovat k Stl1.
Nastavte zdvislost Ouz2=C38=1. Obr. 33 ukazuje novy tidici graf (diference pro OUT1 a OUT?2
odkazuje na P1).

A
ON
|
OUT1 | | lOUTz‘l‘
| |
I T | I ’
K S —id D>
r P1 ' P3 P3>!< P1 |
st1 Obr. 43

Priklad ¢. 15:
Ovladani chlazeného skladovaciho prostou s jednim kompresorem s jednim alarmovym vystupem.

ReSeni 1: pouzijte ovladag se dvéma vystupy a nastavte rezim 5 tak, e OUT2 bude ¥{dit alarm a
OUT1 reverzni rezim. Ke splnéni pozadavku uvedené aplikace je potieba modifikovat pouze logiku
ovladani OUT1.

Startovaci rezim: CO=5; potvrd’te odchylku opusténim programovaciho pole, pak vlozte znovu
(heslo 77) a nastavte C33=1.

OUT1: vystup ON/OFF, z reverzniho do pifimého rezimu
SEPNUTI VYSTUPU =C36 zméni z —100 na +100
DIFERENCE/LOGIKA =C37 zméni z +100 na —100
(z&vislost a diference/logika nezménéné)

OUT2: pouziva se jako alarmovy vystup (parametry zustanou nezménéné). P25, P26, P27 a P28 Vam
umoZni kompletovat programovaci krok nastavenim alarmu teploty.

Nize uvedeny graf (obr. 44) ilustruje novou provozni logiku.

A
ON
ouT1 T+OUT2/AIarm
Y >
St pla—o
P31 P1 I Obr. 44
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ReSeni 2: nastavte CO=5 tak, aby se diference neutralni zény P3 nebrala v Gvahu. Zvlastni parametry
se modifikuji, kdyz C0=2 (pouzijte heslo 77). C33=1: C36=+100, C37=-100, C38=3 (ostatni
parametry zistanou nezménény). P25, P26, P27 a P28 Vam umoZni kompletni programovaci krok
nastavenim alarmu teploty. NiZe uvedeny graf /obr. 45) Vam ukazuje tuto fidici logiku:

A
ON
l OUT1 I+OUT2/AIarm
>
St1 |<] DI
I P1 |

Obr. 45
Priklad ¢. 16
Ovladani klimatiza¢ni jednotky, vybavené jednim ohfivaem a 3 kompresory. Vykon jednoho
kompresoru je dvojndsobkem vykonu dalSich dvou. )Pro fizeni ohiivace je poZadovana logika PWM.

ReSeni: pouZijte ovladad se dvéma vystupy. OUT1 bude ovlidat ohifvaé¢ v PWM, OUT2 hlavni
kompresor, jehoZ hystereze musi byt dvojndsobkem dalSich dvou. OUT3 a OUT4 budou ovladat dalsi
dva kompresory.

Startovaci rezim: standardné¢ CO=2 (heslo 77). Pak nastavte C33=1. Nastavte dal$i parametry tak,
aby ohfiva¢ a kompresory byly zavislé na dvou riznych poZadovanych hodnotdch a diferecich.

OUT1:

vystup ON/OFF k ovlddani ohiivace s logikou PWM
ZAVISLOST=C34=1 nezménéno

TYP VYSTUPU C35=1, SEPNUTI VYSTUPU C36=-100
DIFERENCE/LOGIKA =C37=+100

ouT2:

vystup ON/OFF k ovlddani hlavniho kompresoru
ZAVISLOST=C38 se zméni z 1 a 2

(protoZe vystup mus{ pfifazovat k St2)

TYP VYSTUPU C39=0 nezmé&nén

SEPNUTI VYSTUPU C40=+50
DIFERENCE/LOGIKA =C41=-50

OUT3:

vystup ON/OFF k ovlddani druhého kompresoru
ZAVISLOST=C42=2 TYP VYSTUPU C43=0

SEPNUTI VYSTUPU C44=+75 DIFERENCE/LOGIKA =C45=-25

oUT4:

vystup ON/OFF k ovlddani tfettho kompresoru
ZAVISLOST=C46=2 TYP VYSTUPU C47=0

SEPNUTI VYSTUPU C48=+100 DIFERENCE/LOGIKA =C49=-25

//////

ON

%ON 7 3 ¥ 3
ouT1 | ouT OuUT |OUT
! o L 2 3 ¢ 4
I

P1_[St1 = st2 4 P2 o
1 . .

Obr. 46
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Priklad ¢. 17
Ovladani klimatiza¢ni jednotky. Kompresor a ohfiva¢ budou pracovat v souladu s riznymi
pozadovanymi hodnotami (jedna pro den, druhd pro noc) na zdkladn¢ externiho ¢asového spinace.

ReSeni: miZete pouZit ovlada¢ IR se dvéma vystupy. Nastavte CO=7 (nebo C0=8) a modifikujte
zvlastni parametry; pak vystupte stisknutim PRG. PouZijte heslo 77 k nastaveni C33=1 tak, aby se
OUT1 pouzil pro ohiivac¢ a OUT?2 pro kompresor.

Konfigurace je nasledujici:

OUT1:
ZAVISLOST=C34=1, TYP VYSTUPU C35=0,
(ON/OFF) nebo 1 (PWM)

SEPNUTI VYSTUPU C36=-100
DIFERENCE/LOGIKA =C37=+100

ouT2:
ZAVISLOST=C38=1,

TYP VYSTUPU C39=0,

SEPNUTI VYSTUPU C40=100
DIFERENCE/LOGIKA =C41=-100

St1- P1 urcuje provozni reZim externiho otevieného kontaktu. St2- P2 urcuje provozni reZim externiho
uzavieného kontaktu:

ON ON ON ON
1 oun ouT2 l OUT1 OUT?2 k
CR) vy (Dj . CR) L AL cDj -
P1 P1 - P2 P2 g
k] >« I <} {onct
St1 St2

DIGITALNI VSTUP UZAVRENY

Obr. 47

Diilezité: kdyZ potiebujete vloZit neutrdlni zénu mezi OUT1 a OUT?2 a riizné diference, zvyste jen
absolutni hodnotu DIFERENCE/LOGIKY jednoho nebo obou vystupti. Kdyz je to nutné modifikujte

bod sepnuti vystupu pomoci SEPNUTI VYSTUPU.

Podivejte se, jak se fidici ¢innost méni kdyz C37=+50 a C41=-50 (P3 se nemiiZe pouZit s rezimem 7).

ON 4 ON ON 4 ON
3 [ Y Y 3
OUT1 OuUT?2 OuT1 ouT2
CR) A ¥ (‘Dj ___ CR) ¥ L4 ng g
P1 P1 P2 P2
{5/ <} £ <} =
St1 St2
DIGITALNI VSTUP UZAVRENY
Obr. 47
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9. Zdokonalené nastaveni: seznam parametri

NiZe uvedena tabulka uvadi vSechny standardni parametry infracerveného ovladace (P a C modely). Ke vstupu
do pole parametri postupujte podle instrukci na strané 12 a pouzijte heslo 77. K zobrazeni dané hodnoty ke
kaZdému parametru a jeji modifikaci se podivejte na oznaceni na strané 12.

par. popis min. max. standard
Stl PoZadovana hodnota 1 min. ¢idla  max. ¢idla 20
St2 Pozadovana hodnota 2 (reZimy 6,7,8,9) min. ¢idla max. ¢idla 40
CO0 ReZim provozu 1 9 2
Nastaveni diferenci
P1 Diference pozadované hodnoty 1 (absolutni hodnota) 0.1 99.9 2.0
P2 Diference pozadované hodnoty 2 0.1 99.9 2.0
P3 Diference neutrdlni(mrtvé) zény(absolutni hodnota) 0 99.9 2.0
C4 Opravnéni. NTC modely jen s reZimem 1 nebo 2 a C19=2,3

nebo 4 -2.0 2.0 0.5
C5 Ridici ¢innost: 0= proporciondlni (P) 1=prop.

+integral (P+1) 0 1 0
Vystupy
C6 Prodleva mezi sepnutim dvou riiznych vystupt 0 999+ 5¢
C7 Minimdln{i doba mezi 2 dispéSnymi sepnutimi stejného vystupu 0 157 0
C8 Minimdln{ ¢asovy interval vypnuti vystupu 0 157 0
Cc9 Minimdln{ ¢asovy interval sepnuti vystupu 0 157 0

C10  Stav vystupt v piipadé alarmu ¢idla:

0 = v8echna relé

1 = v8echna relé sepnuta

2 =relé v pfimém reZimu sepnuta, ostatni vypnuta

3 =relé v reverznim reZimu sepnuta, ostatni vypnuta
C11 Rotace vystupt (jen rezimy 1,2,6,7,8) 0 7 0

0 = Zadn4 rotace

1 = standardni rotace

2 =rotace 242 (kompresor narelé 1 a 3)

3 =rotace 242

jen modely se 4 vystupy (A a Z)

4 =rotace vystupl 3 a 4 (Zadna rotace u 1 a 2)

5 =rotace vystupi 1 a 2 (Zddna rotace u 3 a 4)

6 = zvlastni rotace spojenych vystupt: 1-2 a 3-4

7 =rotace vystupl 2,3,4 (Zadna rotace u vystupu 1)

C12  Doba cyklu (perioda)PWM 0.2¢ 999¢ 20%

Cidlo

C13  Typ cdla 0 1 0
0=4-20, 1=0-20;

0=K T/c, 1=K T/c
NTC: kdyz C13=1 zobrazeno NTC2, ale fidici ¢innost od NTC1

P14  Kalibrace ¢idla -99 +99.9 0.0
C15 Min. hodnota vstupti proudu nebo napéti -99 Cl16 0.0
C16  Max. hodnota vstupl proudu nebo napéti C15 999 100
C17  Citlivost ¢idla (digitalni filtr Sumu) 1 14 5
C18  Jednotky teploty : 0="C, 1=°F 0 1 0
C19 2. ¢idlo: jen NTC, reZim 1 a 2 0 4 0

0 = Z4dna modifikace standardniho reZimu
1 =rezim diference (NTC1-NTC2)

2 = letni odchylka

3 = zimni odchylka

4 = aktivni odchylka s mrtvou zénou P2
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Nastaveni parametra

C21  Minim. limit poZadované hodnoty St1 -99 C22
C22  Maxim. limit poZadované hodnoty St1 C21 999
C23  Minim. limit poZadované hodnoty St2 -99 C24
C24  Maxim. limit poZadované hodnoty St2 Cc23 999
Alarmy
P25  PoZadovand hodnota alarmu nizké teploty -99 P26
P26  PoZadovand hodnota alarmu vysoké teploty P25 999
P27  Diference alarmu (absolutni hodnota) -99.0 99.0
P28  Casovi prodleva pied aktivaci alarmu (min. 0) 1207 60°
C29  Digitdln{ vstup 1 (CO se lisf od 6,7,8) 0 4

V ptipadé€ alarmu zévis{ stav relé na C31

0 = nevyuZivany vstup

1 = okamZity externi alarm s automatickym resetem

2 = okamZity externf alarm s rué¢nim resetem

3 = externi prodlouZeny alarm (P28) s ru¢nim resetem

4 = zap/vyp v zavislosti na stavu digitdlniho vstupu
C30 Digitdlni vstup 2 (jen IRDR)

viz C29 0 4
C31  Stav vystupi v piipadé externiho alarmu pomoci digitidlniho vstupu

0 = vSechny vystupy OFF

1 = v8echny vystupy ON

2 = vystupy v reverznim OFF, ostatni nezménény

3 = vystupy v pfimém OFF, ostatni nezménény
Ostatni
C32  Adresa jednotky pro sériové zapojeni 1 16
Zvlastni parametry
C33  Zvlastni reZim provozu: 0=Zadny; 1=ano 0 1

Pted modifikovanim C33 se ujistéte, Ze mate nastaveny a naprogramovany spoustéci rezim CO
C34 OUTI1: ZAVISLOST 1 15
C35 OUTI: TYP VYSTUPU 0 1
C36 OUTI: SEPNUTI VYSTUPU -100 +100
C37 OUTI1: DIFERENCE/LOGIKA -100 +100
C38  OUT2: ZAVISLOST 1 15
C39 OUT2: TYP VYSTUPU 0 1
C40 OUT2: SEPNUTI VYSTUPU -100 +100
C41 OUT2: DIFERENCE/LOGIKA -100 +100
C42  OUT3: ZAVISLOST 1 15
C43  OUT3: TYP VYSTUPU 0 1
C44  OUT3: SEPNUTI VYSTUPU -100 +100
C45 OUT3: DIFERENCE/LOGIKA -100 +100
C46  OUT4: ZAVISLOST 1 15
C47 OUT4: TYP VYSTUPU 0 1
C48  OUT4: SEPNUTI VYSTUPU -100 +100
C49 OUT4: DIFERENCE/LOGIKA -100 +100

(*) zavisi na modelu a spoustécim rezimu

Pouziti pomoci dalkového ovladani/klavesnice

C50

C51

Aktivace klavesnice (TS) / a dalkového ovladani (TC) 0 4
0 =TS vypnuto, TC zapnuto (jen parametry typu P)

1 =TS zapnuto, TC zapnuto (jen parametry typu P)

2 =TS vypnuto, TC vypnuto

3 =TS zapnuto, TC vypnuto

4 =TS zapnuto, Tc zapnuto (vSechny parametry)

dalkového ovladani: ptistupovy kéd 0 120
0 = heslo vloZeno

min. ¢idla
max. ¢idla
min. ¢idla
max. ¢idla

min. ¢idla
min. ¢idla
2.0

0

-(*)
-(*)
-(*)
-(*)
-(*)
-(*)
-(*)
-(*)
-(*)
-(*)
-(*)
-(*)
-(*)
-(*)
-(*)
-(%)
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10.  Hledani pri¢iny poruchy - reset ovladace a dalkového ovladani

- problém:
kldvesnice/ddlkové ovlddani nepracuje/ nemodifikuje Zddny parametr
kontrola

e parametr C50 (pomoci kldvesnice)

- problém:
hodnota se opakované méni
kontrola
o mozné elektromagnetické Sumy; zkontrolujte kabel ¢idla (pouZijte stinéné kabely); nékdy miize byt uzZitecné
pfipojeni opletu k vnitini kompenzaci pfistroje (oznacené“Com*); oplet nesmi byt nikdy uzemnén na obou
koncich
¢ modifikujte parametr C17 (zvyste jeho hodnotu)
o zkontrolujte, jestli kabely ¢idla a silové kabely nejsou ve stejném potrubi

- problém:
nejsou detekovany vysoké/nizké alarmy
kontrola
e b&Zi prodleva alarmu nebo je Spatny vybér doby prodlevy,
zkontrolujte parametry P25, P26, P27, P28

- problém:

vystupy nejsou sepnuty

kontrola
e Casové prodlevy vystupu; par. C6, C7, C8
e poZadované hodnoty a jejich diference

- problém:
vystupy jsou uvadény pod napéti ptili§ Casto
kontrola

e zvyste hodnotu odchylky a/nebo modifikujte casové prodlevy (parametry C6, C7, C8)

- problém:
proménnd nikdy nedosdhne poZadované hodnoty
kontrola
e diference P1 nebo P2 se musi sniZit jakoZ i mrtva zéna P3

- problém:
zobrazend hodnota neodpovida aktudlni hodnoté
kontrola
e poloha ¢idla; u modelt s proudem, napétim nebo J/K Tc vstupem viz paragraf 6.6 na strané 12 (parametry ,,C*
pro termocldnky); pouZijte P14 pro korekci naméfené hodnoty.

- problém:
alarmové vystupy se nesepnou i kdyZ byl fddné detekovan alarmovy stav
kontrola

e alarmové vystupy nebyly vhodné nastaveny

e rezim (CO) a, ve zvl4Stnim reZimu provozu, vyhrazeny parametr ,,Zavislost*

- problém:
délkové ovladani nepracuje
kontrola
e jestli jsou baterie fddné€ vyrovndny a nejsou vybité,
ujistéte se, jestli nejsou prekdzky mezi ovladaem a jednotkou dédlkového ovlddani,
ujistéte se, jestli neni prach nebo necdistota na vysilaci ddlkového ovlddan{ a na pfijimaci ovladace,
vzdélenost mezi ovlada¢em a jednotkou ddlkového ovlddani nesmi piekrocit 3 metry,

L]
L]
L]
e zkontrolujte C50 (pomoci kldvesnice)
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11.  Stavy alarmu, pri¢iny a napravna opati‘eni

hlase- popis pri¢ina nasledky na Fidici reset napravna opati‘eni

ni ¢innosti

Er0  chybacidla  vadné ¢idlo zdvisi na C10 R: automaticky zkontrolujte pfipojeni
V: ruéni zkontrolujte signdl ¢idla

(napf.: NTC=10k 25°C)

Erl chyba ¢idla  jako ErO kdyz C19=1 arezZim  jako Er0 jako Er0
NTC2 1,2, viz Er0, naopak
fidici akce pokracuje
normalné
Er2  chyba paméti napéti klesd béhem zastaveni R: automaticky reset vyrobcem
etapy programo- V: ruéni nastavenych hodnot,
véani, pamét’ po- vypnout ovladac, znovu
Skozend el-magnet. zapnout a drZzet PRG
ruSenim
Er3  alarm pomoci kontakt zapojeny zdvislost na C31 R: zavisi na zkontrolujte C29, C30,
ext. kontaktu k digit. vstupu je C29a C30 C31 a P28; zkontrolujte
na digitdlnim otevieny V: ruéni externi kontakt Er4
vstupu

Er4  alarm vysoké P26 byl pfekroCen fidici innost fadné R: automaticky kontrola P26, P27, P28
teploty na ¢asovy interval pokracuje V: automat. (*)
>P28 nezméncn
Er5 alarm nizké P25 byl pod P28  fidic{ ¢innost fadné R: automaticky kontrola P26, P27, P28
teploty na ¢asovy interval pokracuje V: automat. (*)
> P28 nezménén

R = fidici éinnost

Resetovani pfistroje znamend obnoveni normalnich provoznich podminek poté, co byla pfi¢ina
zruSena a alarm zmizel.

V = Zobrazeni

Zobrazeni a bzucak. Reset zobrazeni znamend, Ze je obnoveno normalni zobrazeni obvyklych hodnot.

(*) = K ziskani ruéniho resetu alarmu jen ptidélte P27 (diferencidlni alarm) vysokou hodnotu
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12.  Volitelné moduly

Pro verze IR32 s 10Vdc vystupy pro polovodicové relé (SSR), (IR32A/D nebo IRDRA), je mozné
ziskat vystupy ON/OFF a/nebo analogové/modulacni vystupy, spojujici specificky vyhrazené moduly.
Existuje konvertor pfivodu napdjeni, specificky vyvinuty pro v§echny modely, vybavené vstupem
proudu nebo napéti.

12.1 Modul analogového vystupu — kéd CONV0/10A0
Tento modul konvertuje signdl PWM 0/10 Vdc pro polovodicové relé (SSR) do analogového
linedrniho signdlu 0/10Vdc a 4/20mA. Je moZné kombinovat tento modul s IR32D, IR32A, IRDRA.

Programovaci procedura: k obdrzeni modula¢niho vystupniho signilu pouZijte provozni logiku
PWM (viz C12 na stran€ 25). PWM signdl se reprodukuje piesné jako analogovy signdl CONVO0/10A0
volitelny modul integruje signdl, poskytovany ovlada¢em: je nutné redukovat dobu cyklu (C12) do
jeho min. hodnoty (C12=0.2 s).

S pouZitim minimélniho volitelného ¢asu pro limity C12 odpovida poZziti limiti polovodi¢ovych relé

a relé modulacnich vystuptl. Je vZdy ale mozné kombinovat jedno nebo vice analogovych vystupt
(nebo u polovodi¢ovych relé) s reléovymi vystupy ON/OFF.

Jako u fidici logiky (pfimé=chlazeni, reverzni=vytdpéni) se postupuje podle stejnych indikaci danych
pro PWM (viz model 4). Jestli Ze potiebujete upravenou konfiguraci na miru, viz TYP VYSTUPU,
SEPNUTI VYSTUPU, DIFERENCE/LOGIKA na strané 44/46.

Elektrické pripojeni: viz diagram a instrukce uvedené niZe. Ptikazovy signal ke svorkdm 3 a 4 je
opto-izolovany. Proto miiZe byt napajeci zdroj G, Gé (24 Vac) spole¢né pouZzivany s IP.

piivod napdjeni Power
Supply 24 V~

G

|
‘cb

1

G0
Y+ Y- Input Signal

| v
cbcbbl
2 3 4

Analogue
module

5 6 7 8

GO 4+20mA Output Signal
Output Signal G0 0+10V

Obr. 49

Svorkovnice:

1 (G) = ptivod napéjeni 24V~

2 (GO) = ptivod napdjeni 24V~

3 (Y+) =,,+“ piikazovy signdl z IR

4 (Y-) = ,,-* ptikazovy signdl z IR

5,7 (G0) = ,,-* analogového vystupu (GO)

6 (0/100V) = modulaéni vystup 0/10V (+ nebo Y)

8 (4/20mA) = modulacni vystup 4/20mA (+ nebo Y)
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Technické charakteristiky
Ptivod napdjeni

napéti: 24V~ + 10%, 50/60 Hz
maximalni vnitini spotfeba. 50 mA

PWM vstup
impedance vstupu: 2002

minimdlni vstupni proud: 10mA
maximdln{ vstupni proud: 20mA
maximum pro PWM signal: 0.2s
minimalni doba pro PWM signal: 8ms

Vystup napéti

elektricky standard: 0/10Vdc

typicka doba reakce (10% - 90%): 1.2s

maximdln{ vystupni vinéni (1%): 100mV
maximdlni vystupni neptesnost napéti pro 1%: SmV
jmenovitd vystupni hodnota pti 10V: 10/10.45Vdc
jmenovitd vystupni hodnota pti OV: 0/0, 2Vdc
pfesah pti 10V: 0.15Vdc

Vystup proudu
elektricky standard: 4/20mA

typickd doba reakce (10% - 90%): 1.2s

maximdln{ vystupni vinéni: 350pA

maximalni vystupni napéti: 7V

max. impedance zatéze: 280C2

jmenovitd vystupni hodnota pti 20mA: 20/20.8mA
jmenovitd vystupni hodnota pii 4mA: 3.5/4mA
presah: 0.3mA

Mechanické charakteristiky

index ochrany: IP20

rozmery: 87x36x60mm (2 DIN moduly)

montdz: konzola DIN

min. prifez spojovacich kabeld: 0.75 mm?®

max. prifez spojovacich kabeli: 2.5 mm®

max. vzdalenost pro spojeni vstupti: 3m

max. vzdalenost pro spojeni vystupd: S0m
skladovaci teplota a vlhkost: -10T70°C —90% r.v.
provozni teplota a vlhkost: 0T50°C — 90% r.v.

extrémni podminky povrchové teploty: jako provozni teplota

znefi$tovani okoli: normalni

Dilezité: kdyZ jsou ovladace napdjeny 24 Vac, je lepsi pouZit stejny napajeci zdroj k napajeni obou
ovlada¢t a modulu. GO musi byt mezi modulem a ovlada¢em, jinak ho uzemnéte.
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12.2 Modul ON/OFF (kéd CONVONOFF0)

Umozituje Vam konvertovat 10Vdc signdl (SSR verze) do On/Off do vystupu pomoci relé. Tento
modul je zvlaste uzite¢ny kdyz pouZzivate IR32A nebo IRDRA piistroj s jednim nebo vice vystupy
k ovladani SSR relé (nebo analogové vystupy) a jeden nebo vice ON/OFF fidicich/ alarmovych
vystupt.

Programovaci procedura: kdyz je vystup typu ON/OFF (ne PWM), nastavte typ vystupu =0 (viz

zvlastni parametry, paragraf 8.3). Jako u fidici ¢innosti ON/OFF se podivejte na standardni reZimy
provozu. Pro specifickou konfiguraci (pifimou nebo reverzni) viz specidlni konfiguraci (kap. 8 na
stran¢ 43). K vyfizeni jakéhokoli stavu alarmu nastavte piislusnou zdvislost (viz reZim 5 nebo
ZAVISLOST pohybujici se mezi 3 a 14).

Power G GO

I ajeni Signal Input
piivod napéjeni Supply 24 V~| g _p

~C
NGH—
WO
s

On/off

(? module

Svorkovnice:

1 (G) = privod napajeni 24V~
2 (G0) = ptivod napdjeni 24V~
3 (Y+) = .+ ptikazovy signél
4 (Y-) = ,,-“ piikazovy signdl

Vystupni relé

5 (No) = normdln¢ otevieny kontakt
6 (Com) = spole¢ny

7 (Nc) = normdln¢ uzavieny kontakt
8 = neni pfipojeno

Obr. 50

Poznamka 1: piikazovy signal ke svorkdm 3 a 4 je opto-izolovany. Proto muZe byt zdroj napdjeni G,

GO (24Vac) spolecny s IR.

Technické charakteristiky
Ptivod napdjeni

napéti: 24V~ + 10%, 50/60 Hz
vnitini spotfeba: 30 mA

Vstupni signdl

impedance vstupu: 2002

minimdlni vstupni proud: 10mA

maximdln{ vstupni proud: 20mA

min prumérnd doba pred opakovanim sepnuti vystupu relé / zbaveni napéti (PWM): 30s

Reléovy vystup

maximalni napéti: 250Vac
max. proud v AC1: 10A

max. induktivni zatéz: 1/3 HP
typ kontaktu: SPDT
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Mechanické charakteristiky

index ochrany: IP20

rozméry: 87x36x60mm (2 DIN moduly)

montdz: konzola DIN

min. prifez spojovacich kabelt: 0.75 mm?®

max. prifez spojovacich kabeli: 2.5 mm®

max. vzdalenost pro spojeni vstupti: 3m
skladovaci teplota a vlhkost: -10T70°C —90% r.v.
provozni teplota a vlhkost: 0T50°C — 90% r.v.
zneCistovani okoli: normalni

extrémni podminky povrchové teploty: jako provozni teplota
izolace : zesilend

typ kontaktu: 1c

Praktické priklady: Pouziti riznych moduli

Ovladani systému s dvéma pozadovanymi hodnotami, jedna pro vytdpéni, druhd pro chlazeni s 2
modulaénimi ventily 0/10V. KdyzZ ¢innost ventili neni dostatecnd k udrZeni teploty v nastaveni
prahovych hodnot, systém uvede do chodu chladici okruh. Systém musi byt také vybaven signdlem
v§eobecného alarmu.

ReSeni: pouzijte model se 4 vystupy (IR32 nebo IRDRA). Naprogramujte piistroj s pouZitim
zvlastnich parametrii: za¢néte od nastavenim vyrobcem CO=2.

Zde je seznam konfigura¢nich parametrti k modifikovani (heslo 77): C12=0.2 C33=1

OUTI: C34=2 C35=1 C36=50 C37=-50
ouT2: C38=2 C39=0 C40=100 C41=-50
OUT3: C42=1 C43=1 C44=-100 C45=100
OUT4: C46=3 zbyvajici parametry nezménény

NiZe uvedeny graf ukazuje novou logiku ovladéni:

OuUT 1 ouT 2 oOuUT 4
ﬁDj 1 ' A
DI (P1), DiIt.(P2) | Diff.(P27) |
Set (St 1) Set (St 2) Allarme alto/basso
High/low alarm

(P25, P26, P27 e P28)

vysoky/nizky alarm Obr. 51
Piipojeni:
Pouzijte dva moduly CONVONOFFO k fizeni vystupt alarmu a kompresoru. Druhé dva moduly
CONVONOFFO budou fidit analogové vystupy.
Vsechny moduly a IR mohou byt napdjeny ze stejného 24 Vac transforméatoru.
Napéjejte COV0/10A0 modul a ventil ze stejného transformatoru s respektovanim GO polarity.
V tomto ptipadé napdjeci zdroj GO od transformatoru k modultiim musi odpovidat GO k ventilu (n¢kdy
je indikovéan s L2 nebo N).
Uzemnéte sekundarni transformator v bodé, oznac¢eném s GO.
K zapojeni riiznych pfistroji IR k moduliim pfipojte vystupy ,,+* a ,,-“ k vyhrazenym Y+ a Y- na
odpovidajicich modulech.
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12.3  Piivod napajeni/modul konvertoru (kéd CONV0/1L00)
Piivod napajeni: tento modul poskytuje 24Vdc (max. 40mA) vystupni napéti (svorky 3 a 4) galvanicky
izolované od 24Vac vstupniho napéti (svorky 1 a 2). To Vam umoZiuje pfipojit ¢idlo a regulétor ke stejnému

napdjecimu zdroji, jak je vidét niZe na obr. 53 a 54.

Konvertor: tento modul umoZiiuje konvertovat modulacni 0/10V (normdln€ doddvané ¢idlem nebo druhym
ovladac¢em) do standardnich 0/10V bé&Zné pouzivanych vétsinou z pristroji Carel.

Power G GO
s L., Supply 24 V~
ptivod napéjeni | | :
d d o o
1 2 3 4
56 7 8
QP 9 O O
REX
Svorkovnice: Signal Input GND IN v
1 (G) = ptivod napdjeni 24V~ 010V

2 (GO) = privod napdjeni 24V~
3 (Vcc) = vystup napdjeni externich moduli 24Vdc

Vee GND  Power Supply
1

Qutput 24 V =

Converter

module

1
GND OUT Signal Output

Obr. 52

4 (GND) = zem vystupniho externiho napdjeni modulti 24Vdc (spojeno se svorkou 5 a 7)

5 (GND) = zem vstupniho signdlu 0/10Vdc
6 (IN) = vstupni signdl 0/10Vdc

7 (GND) = zem vstupniho signdlu 0/1Vdc
8 (NP) = vystupni signal 0/1Vdc

Technické charakteristiky

Piivod napdjeni

napéti: 24V~ + 10%, 50/60 Hz
vnitini spotfeba: 180mA

Vystup 24Vdc

vystupni napéti: 24Vdc + 20%
max. vystupni proud: 40mA

Vstup napéti

elektricky standard: 0/10V
impedance vstupu: 140kQ+ 10%
minimdlni vstupni napéti: OV
maximdlni vstupni napéti: 15V
Vystup napéti

elektricky standard: 0/1V
maximdlni vystupni proud: ImA
typickd doba reakce: (10%-90%)? <1ms
maximdlni chyba: 3.5% plny rozsah
citlivost 1V vystup: 1-1.005V
citlivost OV vystup: 0/0.009V

Mechanické charakteristiky

index ochrany: IP20

rozmeéry: 8§7x36x60mm (2 DIN moduly)

montaZ: konzola DIN

min. priifez spojovacich kabelii: 0.75 mm®

max. prifez spojovacich kabeld: 2.5 mm®

max. vzdélenost pro spojeni vstupd: 3m
skladovaci teplota a vlhkost: -10T70°C — 90% r.v.
provozni teplota a vlhkost: 0T50°C — 90% r.v.
znecistovani okoli: normalni

extrémni podminky povrchové teploty: jako provozni teplota
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Nize uvedeny obrdzek ukazuje dv¢ typickd zapojeni mezi pfivodem napdjeni a piivodem napdjeni/
konvertorem k externim ¢idlu.

ptivod napdjeni hlavni napéjeni
$ .
Power Supply 24 V~ Main supply

oo

G GO

Converter e a Prd (A |

module 9 ’D ’M] U §|
&

Vce GND E &

oo & A | F

I"I—MaA] :BY
H 2 8
--'E(k) Out | 3 9
b o o

+ - out oy S SEL
Active ‘ 9 ,U PRG

3

sensor
. -B A
(*) per sonde a 3 fili
only 3-wire sensors Gir0 CREL 4

(*) jen 3-dratova ¢idla

Toto schéma je platné pro ¢idla se signdly dc napéti s ptivodem napéjeni 24Vdc (IR-.4/1Vdc vstup) a
signél proudu (IR-0/20-4/20mA vstup).

pitivod napdjeni hlavni napéjeni
* $ , *
Power Supply 24 V~ Main supply
—
&b o0 O
G GO GNDOUT
Convetter e e ond Al |
module 9 ’ B @ U §=|
Vee GND IN | . = [y 2] @
(c)c @ @ Iﬂ '8
MR 7 o
out g g E
& & o Kr v SEL 3_
w9105 ¢
24 Vdc - =
Active . e %
sensor
0/10Vdc signal @ A ‘2
B oo |y -G
o
1
Toto schéma je platné pro sondy 0/10Vdc, 3 dréty, s ptivodem napdjeni 24 Vdc. Obr. 54
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13.  Technické specifikace univerzalnich infra¢ervenych pristroju

Vstupy:
v zavislosti na modelu

teplota: NTC, Pt100, K/J termoclanky
proud 4/20mA nebo 0/20mA
napéti —0,4/+1Vdc

Provozni rozsah:
NTC: -50/90°C
Pt100: -100/600°C
ThcK: -100/999°C
Thcl: -100/800°C
proud/napéti: -99/999

Rozliseni:
0.1 0d =9.9 do 99.9
1 ve zbyvajicim poli

Pi'esnost:
+0.5% plného rozsahu

Privod napajeni:

Napéti:

IR32V, D, W, Z, A: od 12 do 24Vac-dc +10%
IR32V*H: od 110 do 240Vac-dc +10%

IRDR V & W: 24Vac +10% a 220/240Vac +10%
IRDRTE: 220/240Vac +10%

IRDRZ, IRDRA: od 12 do 24Vac-dc +10%

Prikon:

IR32D, IR32V: 2VA;

IR32A, IR32W, IR32Z a IR32V*H: 3VA
IRDEA, IRDRV, IRDRW: 3VA

IRDRZ: 4VA

Cidlo vystupu p¥ivodu napajeni:
10Vdc, max. 30mA (8Vdc pro IRDRW)

Provozni podminky:

pracovni{ teplota: 0T50°C
skladovaci teplota: -10T70°C
relativni vlhkost prostoru: normalni

Izolace:

Sekce nizkého napéti ma silnou izolaci v porovndni s velmi nizkym napétim. Existuje zv14stni izolace mezi sekci
velmi nizkého napéti a pfednim panelem piistroje. Komponenty velmi nizkého napéti (vstupy €idel, digitalni
vstup, 10Vdc vystupy pro SSR, sériové pfipojeni a ptivod napdjeni*) nemaji Zadnou izolaci.

*Diilezité: s vyjimkou modeltt IRDRV, IRDRW a IR32*H jsou vSechny se silnou izolaci.

Vystupy:

pocet relé (v zdvislosti na modelu):

IR32 pro NTC: 1, 2 nebo 4 SPDT relé, ostatni IR32V: 1 SPDT relé;
IR32W: 1 SPST relé + 1 SPDT;

IR32Z: 1 SPST relé + 3 SPDT;

IRDRTE, IRDRV & W: 1 nebo 2 SPDT relé

IRDZ: 1. & 2.relé SPDT, 3. a4. SPST

Vy¥stupy pro polovodi¢ové relé (SSR):
pocet vystuptl (v zavislosti na modelu):
IR32D: 1

IR32A a IRDRA:4
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Vlastnosti relé (vSechny modely):
max. napéti 250Vac, max. proud 2000V A,
max. ndrazovy proud 10A

Signal pro SSR:

vystupni napéti: 10 Vdc
odpor vystupu: 660

max. proud vystupl: 15mA

Odpojeni:
typ 1C v souladu s normami ECC EN 60730-1

Mechanické vlastnosti:

pfipojeni:

IR32: panel namontovany s hdkem
IRDR: namontovano na konzolu DIN

Skiiné:
plastik, IR32 samozhéSeci v souladu s normami UL94-40

Index ochrany:
IR32: IP65 s piistrojem namontovanym na panelu

IRDR: IP40 s pfistrojem namontovanym na panelu

Pripojeni:
v s : : oy 2
Sroubovymi svorkami min. prifezu 0,5 mm

Sériové piipojeni:

IR32: pomoci IR32SER000 a IR32SEROOE ptisluSenstvi
IRDR: pomoci IRDRSER000 a IRDRSEROOE piislusenstvi
*neni k dispozici v IRDRTE, IR32VH

Dilezité: kabely musi odolat maximdln{ teploté prostoru, uvédomte si, Ze ovladace jsou predmétem samo-

zahtivani az do 20°C, kdyZ jsou vSechny vystupy pod nap&tim.

13.1 technické specifikace dalkového ovladani

kédy: IRTRRU(*)000
(*): I= italsky, E=anglicky, D-némecky

piivod napdjeni: 2 alkalické baterie, 1.5V (typ UM-4 AAA, IEC R03)
skiin: plastik
rozméry: 60x160x18mm
skladovaci teplota:-25+70°C
provozni rozsah: -teplota: 0+-50°C
-vlhkost: niZ8i nez 90% r.v.

nekondenzujici
pifenos: infracerveny
hmotnost: 80g (bez baterif)
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14.  Schéma zapojeni
14.1 IR32 s NTC vstupem

IR32V - NTC: V verze, piivod napajeni 110/240Vac-dc

mod. H 110-240 ™

™\

|19!20|

Bl

IR32V — NTC: piivod napajeni 12/24Vac-dc

4

R
-]

SERIAL
LINK

VAR

IR32W — NTC: piivod napajeni 12/24Vac-dc

c POWER HDIG.IN] COM INTC1ANTC2
31l4(5]|6]7[8]9 y

4.

"\

N

-]

SERIAL
LINK

IR32Z - NTC: ptivod napajeni 12/24Vac-dc

ouT 3 ouT 2 ouT 4

10|11|12] |13|14|15|16[{17|18

c POWER HDIG.IN] COM | NTC1 I NTC2
3l14|5]6[7]8]9 )
Wl d BB

)

L'%._lc L'%._lc |_~%._|c

C POWER HDIG.INI COM | NTC1 INTC2

3 4(5|6|7|8]9

-]

SERIAL
LINK

T T
12-24 Vre
3 VA l/o_. El‘
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IR32A — NTC: piivod napajeni 12/24Vac-dc

ouT 3 ouT 2 ouT 4

13]14|15]16]17 |18

1011 |12

£9'|+ le:l_ l_e_|+

m SERIAL LINK

IR32D — NTC: piivod napajeni 12/24Vac-dc

819
= [l BB

4
E
4
-
<
74
w
]
-]

14.2  IR32 s Pr100, J/K tc neboV/I vstupem

IR32V: piivod napajeni 110/240Vac-dc

mod. H 110-240 ™

!

r

19|20

IR32V: piivod napajeni 12/24Vac-dc

c mm
2 5|/6|7|8|9 _J
I\OJ viz schéma
pfipojeni ¢idla
4 "
->]
SERIAL
LINK
c power [ com loic.n
2|3 I 4|5|6|7|8|9 y

. T OJ
1224 V= l'\ I__> viz schéma
2 VA
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IR32W: piivod napajeni 12/24Vac-dc

-]

LINK

c POWER coMm [DiG.IN

2|3|J4[5]6|7]8]0

SERIAL

)

3VA

IR32Z: p¥ivod napajeni 12/24Vac-dc

ouT3 ouT 2 OouT 4

1 1
Ry i7 sché
1294 Ve I\ viz schéma

10(11/12])13]14 |[15]]16(17 |18 =
EXERAENY
c

pfipojeni ¢idla

POWER COMIDIG.I
2| 3[f4[5]6|7 8]0

-12-24vi I\()J t;

3VA

viz schéma
pfipojeni ¢idla

IR32A: piivod napajeni 12/24Vac-dc

outs ouT 2 ouT 4
101112 §13[14]15]16 |17 )18

LS <!

+

POWER COM DIG.IN|

2|3][4]s5[6]7]8]9

d‘l SERIAL LINK

1%-24v= L oJ I ) viz schéma

IR32D: piivod napajeni 12/24Vac-dc

pfipojeni ¢idla
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14.3 IRDR verze

IRDRTE - NTC: pfivod napajeni 220/240Vac, NTC vstup

220 0

.

l/olo\J p2 Hlj‘” NTC

IRDRYV: pFivod napajeni 24Vac nebo 220/240Vac, NTC/Pt100/J-K Tc/V/I vstup

220 24v™ 0

-]
DIG.2{ cOM|DIG.1 il SERIAL
LINK

3
l/olo\l _I:P viz schéma

pfipojeni ¢idla

IRDRW: p¥ivod napajeni 24Vac nebo 220/240Vac, NTC/Pt100/J-K Tc/V/I vstup

220 24v™ 0
240V~

DIG 2| COM.|DIG.1 SERIAL PROBE
LINK 1 213

|/°lo\| viz schéma
pfipojeni ¢idla
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IRDRZ: piivod napajeni 12/24Vac, NTC/Pt100/J-K Tc/V/I vstup

OouT 3 ouT1 ouT2 ouT4

7(8 9101112 ] 13 |14

I LA e L

power [l Di6.2| com|DiG.1 SER|A|_ PROBE
LINK
1 2|3

12 24 Ve I-/olo\J viz schéma

pfipojeni ¢idla

IRDRA: pFivod napajeni 12/24Vac, NTC/Pt100/J-K Tc/V/I vstup

poweR i ic.2| com [DiG.1 SER|A|_ PROBE
LINK
1 2|3

FE |_/ | \.J viz schéma

3VA pfipojeni ¢idla

144  Schémata pripojeni ¢idel

IR32 (*¥)
(718 (9] (7]8] 9] (71819
i | | - v+ M 4 +10 jouT
Pt100 TcJ/K vil
IRDR (4
IRDR (¥) IIEIEI (1]12] 30 1]2]3] Ilﬂﬂ

Pt100 TcJ/K

(*) kazdé cidlo odpovida specifickému modelu

Dilezité:

1) KdyZ pouZijete 2-dratova c¢idla Pt100, zkratujte svorky 8 a 9 (IR32 nebo 2 a 3 (IRDR).

2) Prtipojte stinéni ¢idla k zemnéni elektrického panelu. KdyZ pouZijete termoclanky, pouZijte ¢idla se
stinénymi kabely k vylouceni Suma.

3) Kdyz pouZzijete ¢idla napéti nebo proudu, uvazte Ze maximdlni vystup napéti je 10 Vdc @ 30mA (max.
8Vdc pro IRDRW).
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Poznamky

Kalibrace ¢idla: umoZni Vam odli$it hodnotu, indikovanou na displeji pfistroje kviili kompenzaci
chyb nebo odchylek, od ostatnich pfistroji. K tomu pouZijte parametr P14,

Diference nebo hystereze: protoZe ovlada¢ spind vystupy kdykoli se ovladand proménnd odchyli od
pozadované hodnoty, nastaveni odchylky vylucuje undhlené spindni a vypindni vystup (které by
vznikaly kdykoli se ovladand proménnd odchyli od pozadované hodnoty). Odchylka zplsobi sepnuti
vystupt jen kdyZ bude piekrocena diference mezi ovladanou proménnou a pozadovanou hodnotou.
Maly rozsah odchylky udrzuje ovladanou proménnou velmi blizko pozadované hodnoty, ale muze
zpusobit ¢asté spinani/vypinani piipojenych zafizeni jakoz i problémy s kolisinim. Kdyz chcete mit
velmi pfesnou fidici ¢innost, pouZijte P+I ovlddaci logiku (parametr C5).

Odchylka alarmu: je hystereze tykajici se alarmt (parametr 27). Nastaveni odchylky alarmu jakkoli
malé, je nutné k vylouceni piili§ Castého spinani/vypindni napéti alarmovych vystupt v disledku malé
zmény ovlddané proménné. Infracervené ovladace prichdzeji s vyrobcem nastavenou odchylkou =2.
Alarmy ,,vysoké* a ,,nizké* teploty se resetuji automaticky (kdyz se ovlddand proménnd vrati do
nastaveného rozsahu odchylky, alarm se automaticky zrusi).

Piima Fidici ¢innost : piistroj redukuje ovladanou proménnou, kdyz piili§ stoupne. Pfima fidici
¢innost je typickd provozni logika v chladicich systémech: kdyZ naméfend teplota stoupne, ovladac
uvede do Cinnosti piislusnd zafizeni, aby se dosdhlo klesnuti teploty.

Pozadovana hodnota: bod, na ktery je nastavena pozadovana hodnota ovladané proménné (napt.
teplota). KdyZ ovlddand proménnd dosdhne poZadované hodnoty, v§echny vystupy se vypnou.

Reverzni Fidici ¢innost: pfistroj zvysi ovladanou proménnou, kdyz pfilis klesne. To se stava ve
vytépécich systémech, kdyz je teplota niz$i neZ teplota, pro kterou je piistroj nastaven.

Pozadovana hodnota alarmu vysoké a nizké teploty: bod vyssiho a niz§iho stavu, predstavujici
prahovou hodnotu alarmového stavu. Kdyz ptistroj detekuje hodnotu, kterd jde za vybranych rozsah,
upozorni obsluhu vizudlnim signdlem (kéd alarmu) a akusticky (v modelech, vybavenych bzucdkem).
Vyrobcem nastavend ,,vysokd* a ,,nizka* prahova hodnota jsou absolutni hodnoty; proto by mély byt
nastaveny za rozsahem odchylky, aby se vyloucily stavy alarmu, detekované b&éhem normalniho stavu.
Ve verzich, majicich vyrobni ¢islo nad 100,000, nohou byt poZadované hodnoty alarmu také vztaznou
hodnotou (pro dal$i informace viz parametr P27).

Nékolikanasobna pozadovana hodnota: nékteré aplikace mohou byt zaloZeny na dvou
pozadovanych hodnotach (napt. vytapéci systémy, pracujici se dvéma riiznymi poZzadovanymi
hodnotami, jednou pro den a druhou pro noc nebo klimatiza¢ni systémy s letni a zimni poZadovanou
hodnotou). VSechny infracervené ovladace mohou pracovat se dvéma poZadovanymi hodnotami.

Casova prodleva pied aktivaci alarmu: signdl alarmu je prodlouZen o dobu T, vybranou pomoci
P28.

Mrtva (nebo neutralni) zéna: rozsah hodnot okolo poZadované hodnoty ve které mtiZze proménna
kolisat bez sepnuti vystupu jakéhokoli vystupu. (viz reZimy 3, 4, 5).
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Kaddy univerzalnich infrac¢ervenych modelu

POPIS KOD

Termostat 1 relé, namontovany na panelu, pfivod napajeni 12+24Vac/dc, volitelné sériové pripojeni
IR32VOE: 2 vstupy na NTC ¢idlo IR32VOE000
IR32V1E: 1 vstup na PT100 ¢idlo IR32VI1E000
IR32V2E: 1 vstup na J/K termoc¢lanek IR32V2E000
IR32V3E: 1 vstup na 4+-20mA ¢idlo IR32V3E000
IR32VA4E: 1 vstup na -5+1Vcc ¢idlo IR32V4E000

Termostat s 1 relé, namontovany na panelu, piivod napajeni 12+24Vac/dc, volitelné sériové pripojeni a
dalkové ovladani

IR32VOL: 2 vstupy na NTC ¢idlo IR32VOL000
IR32V1L: 1 vstup na PT100 ¢idlo IR32V1L000
IR32V2L: 1 vstup na J/K termo¢lanek IR32V2L000
IR32V3L: 1 vstup na 4+20mA ¢idlo IR32V3L000
IR32V4L: 1 vstup na -5+1Vcc &idlo IR32V4L000

Termostat s jednim relé, namontovany na panelu, piivod napajeni 110+230Vac/dc, s bzu¢akem, volitelné
dalkové ovladani

IR32VOH: 2 vstupy na NTC c¢idlo IR32VOHO000
IR32V1H: 1 vstup na PT100 ¢idlo IR32V1HO000
IR32V2H: 1 vstup na J/K termo¢lanek IR32V2HO000
IR32V3H: 1 vstup na 4+20mA ¢idlo IR32V3H000
IR32V4H: 1 vstup na -5+1Vcc ¢idlo IR32V4HO000

Termostat se 2 relé, namontovany na panelu, piivod napajeni 12+24Vac/dc, s bzu¢akem, volitelné sériové
pripojeni a dalkové ovladani

IR32WO0: 2 vstupy na NTC ¢idlo IR32W00000
IR32W1: 1 vstup na PT100 ¢idlo IR32W10000
IR32W2: 1 vstup na J/K termoc¢lanek IR32W20000
IR32W3: 1 vstup na 4+-20mA ¢idlo IR32W30000
IR32W4: 1 vstup na -5+1Vce ¢&idlo IR32W40000

Termostat se 4 relé, namontovany na panelu, piivod napajeni 12+24Vac/dc, s bzu¢akem, volitelné sériové
pripojeni a dalkové ovladani

IR32Z70: 2 vstupy na NTC ¢idlo IR32Z00000
IR32Z1: 1 vstup na PT100 ¢idlo IR32Z10000
IR3272: 1 vstup na J/K termo€lanek IR32720000
IR3273: 1 vstup na 4-20mA ¢idlo IR32730000
IR3274: 1 vstup na -5+1Vcc &idlo IR32740000
Termostat s 1 relé, namontovany na DIN listu, piivod napajeni 230Vac, volitelné dalkové ovladani
IRDRTE: 2 vstupy na NTC ¢idlo IRDRTEO0000

Termostat s 1 relé, namontovany na DIN listu, piivod napajeni 24 a 230Vac, volitelné sériové piipojeni,
bzu¢ak a dalkové ovladani

IRDRVO: 2 vstupy na NTC ¢idlo IRDRV00000
IRDRVI: 1 vstup na PT100 ¢idlo IRDRV10000
IRDRV2: 1 vstup na J/K termoclanek IRDRV20000
IRDRV3: 1 vstup na 4+20mA c¢idlo IRDRV30000
IRDRV4: 1 vstup na -5+1Vcc ¢idlo IRDRV40000

Termostat se 2 relé, namontovany na DIN listu, piivod napajeni 24 a 230Vac, s bzu¢akem, volitelné
sériové pripojeni a dalkové ovladani

IRDRWO: 2 vstupy na NTC ¢idlo IRDRWO00000

IRDRW!I1: 1 vstup na PT100 ¢idlo IRDRW10000

IRDRW?2: 1 vstup na J/K termoc¢lanek IRDRW20000

IRDRW3: 1 vstup na 4+20mA ¢idlo IRDRW30000

IRDRW4: 1 vstup na -5+1Vcc ¢idlo IRDRW40000
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Termostat se 4 relé, namontovany na DIN listu, piivod napajeni 12+24Vac/dc, s bzu¢akem, volitelné
sériové pripojeni a dalkové ovladani

IRDRZ0: 2 vstupy na NTC ¢idlo IRDRZ00000
IRDRZ1: 1 vstup na PT100 ¢idlo IRDRZ10000
IRDRZ2: 1 vstup na J/K termocléanek IRDRZ20000
IRDRZ3: 1 vstup na 4+-20mA ¢idlo IRDRZ30000
IRDRZ4: 1 vstup na -5+1Vec ¢idlo IRDRZ40000

10 Vdc termostat s 1 vystupem k ovladani relé s pevnou fazi (SSR), namontovany na panelu, piivod
napajeni 12+24Vac/dc, s bzu¢akem, volitelné sériové pripojeni a dalkové ovladani

IR32DOL: 2 vstupy na NTC ¢idlo IR32D0OL000
IR32D1L: 1 vstup na PT100 ¢idlo IR32D1L000
IR32D2L: 1 vstup na J/K termo¢lanek IR32D2L000
IR32D3L: 1 vstup na 4+20mA ¢idlo IR32D3L000
IR32D4L: 1 vstup na -5+1Vcc &idlo IR32D4L000

Termostat se 4 vystupy 10 Vdc k ovladani relé s pevnou fazi (SSR), namontovany na panelu, privod
napajeni 12+24Vac/dc, s bzu¢akem, volitelné sériové pripojeni a dalkové ovladani

IR32A0: 2 vstupy na NTC ¢idlo IR32A00000
IR32A1: 1 vstup na PT100 ¢idlo IR32A10000
IR32A2: 1 vstup na J/K termoclanek IR32A20000
IR32A3: 1 vstup na 4+20mA ¢idlo IR32A30000
IR32W4: 1 vstup na -5+1Vce ¢&idlo IR32A40000

10 Vdc termostat se 4 vystupy k ovladani relé s pevnou fazi (SSR), namontovany na panelu, pfivod
napajeni 12+24Vac/dc, s bzu¢akem, volitelné sériové pripojeni a dalkové ovladani

IRDRADO: 2 vstupy na NTC ¢idlo IRDRA00000
IRDRATL: 1 vstup na PT100 ¢idlo IRDRA10000
IRDRAZ2: 1 vstup na J/K termoclanek IRDRA20000
IRDRA3: 1 vstup na 4+20mA &idlo IRDRA30000
IRDRAA4: 1 vstup na -5+1Vcc &idlo IRDRA40000

1.4 Kédy dalkové ovladanych modelu

Dalkové ovladani v italStiné IRTRUIO000

Dalkové ovladdni v anglictiné IRTRUEO000
Dalkové ovladani ve francouzstiné IRTRUFO0000
Dalkové ovladani v némciné IRTRUDO000

1.5 Kédy volitelnych modulu

Modul pro konverzi signdlu PWM do analogového vystupu 0/10V nebo 4/20mA CONV0/10A0

Modul ptivodu napdjeni (z 24Vdc na 24Vdc) a konvertor signalu (z 0/10Vdc na 0/1Vde) CONVO0/1L00

Modul pro konverzi signdlu PWM do reléového vystupu ON/OFF CONVONOFFO
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Rozméry

IR32 - panelova montaz
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